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ELECTRIC
1. Popis
Cislo bloku
LED 1 — — Istwert
LED 2 — Sollwert
LED 3 [— Podet kusli
Solwert/poéet kus( - —-
:::::nw@@@Q@
=—1-@O@DO®
swp*$©®®®
PB521
Nulo|vénl
Istwert : indikuje aktualni hodnotu polohy
Sollwert : zde se zapisuji nebo jsou indikovany cilové hodnoty polohy
Cislo bloku : indikuje &islo bloku programu
Pocet : indikuje 1. kolik kust zbyva zpracovat (externi &itac)

2. kolik pfirdstkd o naprogramované velikosti musi byt do konce
bloku jesté napolohovano
AP : volba zplsobu programovani :0 = absolutné
1 = pfirGstkové ve sméru ,+*
2 = pfirastkové ve sméru ,-“
LED 1-5 : indikuje aktivni okno / provoz

Polohovani je odstartovano. Funkce tlacitka Start je blokovana béhem za-
pisu parametru a ruéniho provozu. Timto tladitkem jsou mazana chybova
hlaseni.

®

Tlacitko preruSuje polohovani, které Ize obnovit opétovnym stlacenim
tlacitka Start. Na displeji Istwert je zobrazeno ,Stop“. V rezimu ,Zapis
programu“ se timto tlacitkem oznacuje konec programu.

®

TlaCitkem se v reZzimu ukladani parametru prfepind mezi ¢islem parametru
a jeho hodnotou. Mimo tento rezim slouZi k pfepinani mezi jednotlivymi
okny.

@ @

1. Stlacenim tohoto tlacitka (sviti LED Single) je moZno zapsat hodnotu Soll-
wert. Stlacenim kurzorového tlacitka pfistoupime k zapisu poctu kusu.

2. Opétovnym stlacenim tlacitka F (sviti LED Rucné) Ize prostfednictvim
tlacitek >, 7, 8, 9 dvourychlostné popojizdét v obou smérech.

3. Dalsim stla¢enim tlagitka F je zvolen programovy provoz (sviti LED Prog).

4. Pokud je v programovém provozu stla¢eno tlacitko F po dobu 3 sec.-
Ize zapisovat parametry.

Nulovani obsahu displeje zvoleného kurzorovym tlacitkem.

©®
®

Numericka klavesnice.



2. Rezimy provozu
2.1. Provozjednotlivé (Single)
V tomto provozu je okno A/P a okno Pocet bez funkce

Zmackni
1. Tlagitko 1, 9 Zadana mira se zobrazi na displeji pro Sollwert
2. Tlagitko osa polohuje na Zadanou miru

2.2. Ruéniprovoz

Pomoci tlaCitek @ @ a @ Ize nastavit zadanou miru. VSechna ostatni tlaCitka
jsou blokovana. Uvedena tlacitka maji v tomto reZzimu tyto funkce (podle registru R64):

@ Zpétny dojezdovy posuv / Dojezdovy posuv
@ Zpétny rychloposuv / Rychloposuv

Rychloposuv / Zpétny rychloposuv
@ Dojezdovy posuv / Zpétny dojezdovy posuv

2.3. Programovy provoz

Tlacitko @ nékolikrat stlacit az zac¢ne blikat ¢islo bloku programu. V tomto reZzimu Ize zapsat
az 10 blokd programu. Kazdy blok programu se sestava z &isla bloku, z miry absolutni nebo
inkrementalni - pfirdstkové ve sméru ,+* nebo ,-“, poctu kroku a predvolené miry Sollwert.
Zmackni

1.tagitko (F)  blika &islo bloku

2. tlacitka 0, 9  zpis Cisla bloku

5

3.tlagitko (&)  blika A/P okno
zapis: 0 = absolutni mira
1 = pfirGstkova mira ,+*
2 = pfirastkova mira ,-“

a.tlagitko ()  blika okno poget kus
5. tlacitko © vymazat obsah okna
6. tlaCitka 0, 9 zadat novy pocet
7.tlagitko ()  blika okno predvolby (Sollwert)
8. tlacitko © vymazat obsah okna pfedvolby
9.tla¢itka 0, 9 zadat novou hodnotu pfedvolby
10. tlagitko @ prechod do dalSiho bloku programu
nebo
tlaCitko konec programu. Tlacgitko .Konec programu* je aktivni v kazdém

programovém okné bloku programu.

-4-
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3. ZAapis parametra
Zmackni
1. tlagitko ® LED 1 sviti, pokud neni bezpecnostni kod aktivovan, pak se na
cca.3sec displeji objevi hodnota , 98", v opacném pfipadé Cislo posledniho
volaného parametru.
2. tlacitko @ volba displeje Sollwert, objevi se Sest nul, pokud ma byt zadan
bezpecnostni kéd
3. tlaCitka 250565 zapis bezpeénostniho kédu

4. tlacitko @ v displeji Istwert je hodnota ,,01“ tzn. parametr 1

5.tla¢itka 0, 9 vloZeni Cisla parametru

5

6. tlacitko @ v displeji Sollwert je zobrazena odpovidajici hodnota parametru,
LED 2 sviti

7.tlaCitka 0, 9 zadani nové hodnoty parametru.

8. tlacitko @ hodnota parametru je uloZena, na displeji Istwert se objevi €islo
nésledujiciho parametru

9. tlacitko ® zapis parametrl je ukoncéen, je zobrazena aktualni hodnota Istwert.

Rovina parametr( je stéle oteviena, pokud tedy bude tlacitko @ stlac¢eno po tfi sekundy,
bude zobrazen posledni zménény parametr.

Existuji dvé mozZnosti jak tuto rovinu uzaviit :
1. Rizeni polohy vypnout a znovu zapnout.
2. Vyvolat parametr 98, vynulovat jeho hodnotu tlagitkem © a potvrdit stiskem ®



4. Seznam parametra

Registr| Funkce Jednotka/rozsah Ho@nota Skutecr_l_a
od vyrobce na stroji
01 |1.zpomalovaci bod 0.1mm 10.0
02 |2.zpomalovaci bod 0,1mm 5,0
03 | Kompenzace prejezdu 0,2mm 0,0
04 | Smycka jednostranného najezdu 0,1mm 1,0
05 |Odjezd 0,2mm 0
06 | Korekce na tloustku pilového listu 0,2mm 0
07 | Referen¢ni bod 0,1mm 0
08 | Systémovy parametr 1 strana 8 000000
09 |Poloha dosaZzena-doba 0,1sec 0,1 0 = staticky
10 | Dosazeni vrcholu smycky 0,1sec 1,0
11 |Pocet kust dosazen 0,1sec 0,1 0 = staticky
12 | Toleranéni okno-Sitka 0,2mm 0
13 | Min.hodnota polohy 0,1mm 0
14 | Max.hodnota polohy 0,1mm 10000,0
15 | Faktor 1,00000
17 |Jas displeje 0. 99 50
18 | Systémovy parametr 2 strana 12 000000
19 | Hlidani snimace 0,1sec 4,0
20 | Desetinna tecka strana 12 1
27 | Kladna pfidavné konstanta 0,1mm 0
28 | Zaporna pridavna konstanta 0,1mm 0
56 | Multiplika¢ni faktor IW 1,2,4 1
64 | Zména smyslu polohovacich tlagitek 0-1 0
70 | Prodleva sepnutirelé 2,3,4 dle R 8/5 ¢€.9 0,1sec 0,0
71 | Prodleva pro Cislicové dopolohovani 0,1sec 0,0
80 | Start ~ 2
81 | Stop 3
82 |Odjezd > Nastavitelné funkce 4
83 | Reference 5
84 |Citad kusd 6
86 | Bezpecnostni zbna, smér - 0,1mm 0,0
87 | Bezpecnostni zéna, smér + 0,1mm 99999,9
88 | Systémovy parametr 3 strana 14 000000
98 | Bezpecnostni kod 250565
99 | Servisni registr

5. Popis registri

5.1. RO1
V tomto registru se ukladda hodnota prvniho zpomalovaciho bodu.

5.2. R02

Zpomaleny posuv

Dojezdovy posuv

Hodnota 2.zpomalovaciho bodu, pomaly posuv prechazi v dojezdovy posuv.
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5.3. R0O3 Kompenzace prejezdu
Kompenzaéni konstanta prejezdu.

Pfiklad : Sollwert je trvale pfekracovan o 0,2mm. Hodnota R3 je 2. Pfikaz k zastaveni bude
uskute¢nén o 0,2mm dfive.

Vyrobcem nastavena hodnota R3 = 0. Je tak umoznéno odecteni skuteéné hodnoty prejezdu.
Aby byla kompenzaéni hodnota co nejvice pfesna, musi byt co nejmensi, od 0,0 do 0,2mm,
tzn. mechanicky odpor musi byt pro spole¢né Useky shodny, rychlost posuvi musi byt nasta-
vena tak, aby odpovidala malé hodnoté kompenzace prejezdu.

Dvourychlostni provoz

Upozornéni : Hodnota zapsana do registru R2 (druhy zpomalovaci bod) musi byt stejna jako
hodnota zapsana do R1 (prvni zpomalovaci bod).

R1=R2

Rychloposuv Cilova poloha

Zpomaleny posuv

“«——>, kompenzace piejezdu R3
03 >' 1. zpomalovaci bod R1

TFirychlostni provoz
Upozornéni : Hodnota R1 musi byt vétSi nez R2

R1>R2
Rychloposuv Cilova poloha
Zpomaleny posuv :

! Dojezdovy posuv :

X . &——> kompenzace pfejezdu  R3

X < > 2. zpomalovaci bod R2

< > 1. zpomalovaci bod R1
54. R04 Smyc¢ka jednostranného najezdu

Abychom vyrovnali vili zubd musi byt Sollwert pfejizdén vzdy ve stejném sméru, tzn. Ze
v jednom sméru bude Sollwert pfejizdén o hodnotu nastavenou v R4 a po uplynuti doby
nastavené v R10 se vraci na hodnotu Sollwert.

5.5. R05 Odjezd

R18 = XOXXXX délka odjezdu jako R5 (Istwert + hodnota R5)

R18 = XIXXXX odjezd na pozici R5

Pokud je aktivovan vstup Odjezd, odjizdi soufadnice o hodnotu v R5 ve sméru ,+“ nebo na
hodnotu v R5. Po dosazeni této nové cilové hodnoty zUstava souradnice v této poloze az do
doby, nez je zruSena aktivace vstupu Odjezd. Pak napolohuje fizeni soufadnici na puvodni
hodnotu (pfed aktivaci funkce Odjezd), odjezd je tim ukoncen.

R18 = X2XXXX odjezd na pozici R5
Pokud je aktivovan vstup Odjezd, odjizdi soufadnice na hodnotu v R5. Po dosaZeni této
nové cilové je odjezd timto ukoncen.



R18 = X3XXXX délka odjezdu jako R5 (Istwert + hodnota R5)

R18 = X4XXXX délka odjezdu jako R5 (Istwert - hodnota R5)

Pokud je aktivovan vstup Odjezd, odjizdi soufadnice o hodnotu v R5 ve sméru ,+“ nebo ,-“.
Odjezd je tim ukoncen.

5.6. R06 Korekce na tlouStku pilového listu

V pfirdstkovém rezimu se tato hodnota automaticky pfi¢itd k hodnoté Sollwert, tzn. o tuto
hodnotu dal napolohuje.

5.7. R0O7 Referenéni hodnota

R8 = XXOXXX

Tato hodnota se automaticky prepiSe do displeje Istwert, pokud dojde k aktivovani vstupu
Reference impulsem nebo po vyvolani funkce néjezdu do referenéniho bodu. Zapis referen-
ce je tim ukoncen.

Funkce ,Néjezd do referenéniho bodu”

Po aktivovani vstupu reference odjizdi soufadnice dle R8/3 vpfed nebo vzad. Po aktivaci od-
povidajiciho koncového spinace polohovani zastavi. Po prodlevé R10 soufadnice reverzuije.
Po sjeti z koncového spinace je odblokovan vstup pro nulovy impuls. Prvni nulovy impuls za-
stavuje pohyb soufadnice a zaroven prepiSe do Istwert hodnotu zapsanou v R7.

5.8. R08 Systémovy parametr 1

/@5 HEE

Zpusob polohovémiJ L Smycka jednostranného néjezdu

0 = stupnové fizeni pohonu 0 = bez smycky

1 = negativni smycka

2 = pozitivni smycka

3 = negativni smyc¢ka s vynucenou

Volba oken

0 = vSechna okna

1 = bez okna A/P + pocet kusu .
smyckou

2 = bez okna A/P e .
4 = pozitivni smycka s vynucenou
Reference smy¢kou
0 = zapis reference pfes R7
1 = z&pis reference pres Sollwert
2 = n§jezd do ref.bodu +
3 = najezd do ref.bodu -
4 = zapis reference pres R7(klavesnice)

— Konfigurace relé
0 = tfirychlostni
1 = vpfed + vzad
2 = pojezd + vzad
3 = vystupy nezavislé smérové

Start bloku programu 4 = zpét rychloposuvem
0 = tlacitkem START 5 = binarni kédovani
2 = automaticky 6 = tfirychl.(bin.)+dosaZeni pozice

7 = tfirychl.(bin.)+dosazeni poctu kusU

8 = jednorychlostni + dosaZeni pozice a
poctu kusu

9 = okamZité sepnuti relé 1, relé 2,3,4
spindji po dobé nastavené v R70
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Konfigurace relé
R8/5 Hodnota = 0 Trirychlostni polohovani (ELGO-Standart)

rychlost = vystupy 1-3 vzestupné
vystup 4 pro zpétny posuv

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X
Zpomaleny posuv X | X
Rychloposuv X | x| X
Zpétny zpomaleny posuv | X X
Zpétny dojezdovy posuv | X | X X
Zpétny rychloposuv X | X | X]|X

R8/5 Hodnota =1 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro posuv a zpétny posuv
nezavislé vystupy pro rychloposuv a zpomaleny posuv

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X | X
Zpomaleny posuv
Rychloposuv X X
Zpétny zpomaleny posuv X X
Zpétny dojezdovy posuv
Zpétny rychloposuv X | X

R8/5 Hodnota =2 Dvourychlostni polohovani
rychlost = vystupy 1-3 vzestupné
vystup 4 pro zpétny posuv

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X | X
Zpomaleny posuv

Rychloposuv X X
Zpétny zpomaleny posuv | X | x X
Zpétny dojezdovy posuv

Zpétny rychloposuv X X | X

R8/5 Hodnota =3 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro smér a posuv

Vystupni signal 112]3|4
Dojezdovy posuv X
Zpomaleny posuv
Rychloposuv X
Zpétny zpomaleny posuv X
Zpétny dojezdovy posuv
Zpétny rychloposuv X




R8/5 Hodnota =4 Trirychlostni polohovani
rychlost pojezdu = vystupy 1-3 vzestupné
rychlost zpétného pojezdu = pouze rychloposuv
vystup 4 pro zpétny posuv

N
w
I

Vystupni signal
Dojezdovy posuv
Zpomaleny posuv
Rychloposuv

Zpétny zpomaleny posuv
Zpétny dojezdovy posuv
Zpétny rychloposuv

x

XX [X[X[X|X|[|F
XXX [X [X
X [X [X [X

R8/5 Hodnota =5 Trirychlostni polohovani
binarni kédovani

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X
Zpomaleny posuv
Rychloposuv X | X
Zpétny zpomaleny posuv X | X
Zpétny dojezdovy posuv | X
Zpétny rychloposuv X | X

x

R8/5 Hodnota = 6 Tfirychlostni polohovéni (binarni kéd.)
s vystupem - dosaZeni pozice - vystup ,p“

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X p
Zpomaleny posuv X|p
Rychloposuv X|X|p
Zpétny zpomaleny posuv | X p | X
Zpétny dojezdovy posuv X|p|X
Zpétny rychloposuv X[ x| p|Xx

R8/5 Hodnota = 7 Tfirychlostni polohovéni (binarni kéd.)
s vystupem - dosaZeni poctu kusu - vystup ,s"

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X )
Zpomaleny posuv X|s
Rychloposuv X|X]|s
Zpétny zpomaleny posuv | X S| X
Zpétny dojezdovy posuv X|s|X
Zpétny rychloposuv X[ X|s|X

-10 -
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R8/5 Hodnota =8 Jednorychlostni polohovani (binarni kéd.)
s vystupem - dosaZeni pozice - vystup ,,p“
a s vystupem - dosazeni poctu kusu - vystup ,s"

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X p|s
Zpomaleny posuv X pl|s
Rychloposuv X p|s
Zpétny zpomaleny posuv X|pls
Zpétny dojezdovy posuv X|pl|s
Zpétny rychloposuv X|p]ls

R8/5 Hodnota =9 Trirychlostni polohovani
rychlost pojezdu = vystupy 1-3 vzestupné
vystup 4 pro zpétny posuv
Relé 1 spina okamZzité
Relé 2,3,4 spinaji po dobé nastavené v R70

Vystupni signal 11234
Dojezdovy posuv X
Zpomaleny posuv X | X
Rychloposuv X | x| X
Zpétny zpomaleny posuv | X X
Zpétny dojezdovy posuv | X | X X
Zpétny rychloposuv X | X | X]|X
59. R09 Polohovani ukonéeno (0,0 = staticky)

Nastaveni délky vystupniho signalu polohovani ukonéeno v rozmezi 0,1, 99999,9s.

5.10.R 10 DosazZeni vrcholu smy¢éky jednostranného najezdu
Na vrcholu smycky je vypnut signél pojezdu. Nejdfive po dobé nastavené v tomto registru
zacin& zpét polohovat na hodnotu Sollwert (rozsah 0,1 , 99999,9s).

5.11.R 11 Pocet kusd dosazen (0,0 = staticky)
Pokud je dosazen poZadovany pocet kusU, sepne vystup ,Pocet kust dosazen“ na dobu na-
stavenou v tomto registru (0,1sec , 99999,9sec).

5.12.R 12 Toleranéni okno — Sifka

Pomoci této tolerance je mozno ztotoznit hodnotu Sollwert s hodnotou Istwert. Nastavena
tolerance je vZdy aktivni v okoli hodnoty Sollwert +R12. Skute¢na hodnota Istwert je uloZena
Vv procesoru, tzn. pfi polohovani nedochazi k chybam.

Priklad : R12 = 0,2 tzn. tolerance +0,2mm

bez toleranéniho okna s toleranénim oknem
[ ] ] [ 200NN
1988 Istwert cUuy
200NN [ 200NN
U Uy Sollwert cUuy
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5.13.R 13/R14 Minimalni/maximalni hodnota polohy

Sollwert < koncovy bod (R13) = Chybové hlaSeni 04

Sollwert > koncovy bod (R14) = Chybové hlaSeni 05

V jednotlivém nebo v automatickém reZzimu jsou okamzité po pfikazu Start pfezkouSeny kon-
cové hodnoty. Je-li Sollwert vétSi nebo mensi nez odpovidajici koncova hodnota, je pfikaz
Start preruSen a chybové hlaseni aktivovano.

V ruénim provozu je pfi dosazeni horni koncové polohy polohovani zastaveno a pak je akti-
vovano chybové hlaSeni. Pfi pfezkouSeni horni koncové polohy je brana na ohled hodnota
nastavena v R14, pokud je v registru R8 aktivovana funkce jednostranného najezdu.

5.14.R 15 Opravny faktor

Nastaveni faktoru v rozmezi 0,00001 , 9,99999, kterym jsou nasobeny pfichozi impulsy od
odmérovaciho systému.

Pokud neni délkova korekce Zadouci, je nutno nastavit v registru R15 hodnotu 1,00000.

5.15.R 18 Systémovy parametr 2

/@5 HEE

Sériové rozhrani ‘ Cita¢ kusd

0 = bez rozhrani 0 = bez Citace

1 = automatické odecitani

2 = automatické pricitani

3 = odecitani signalem od stroje
4 = pri¢itani signalem od stroje

Odjezdové funkce
0 = odjezd na Istwert + R5

1 = odjezd na R5

2 = odjezd na R5 bez navratu
3 =jako 0 bez navratu — Varianta
4 = odjezd na Istwert - R5 bez navratu

Varianta

Polohovani
0 = absolutni

1 = pfirdstkové +
2 = pfirastkove —

5.16.R 19 Hlidani snimace

Pokud po uplynuti této doby od pocatku polohovani nejsou naméfeny Zadné signaly od sni-
mace, pak je polohovani pferuSeno a je vydano chybové hlasSeni 01.

PA nastavené nulové hodnoté registru je hlidani snimace deaktivovano.

5.17.R 20 Desetinna tecka
Udava polohu, na které se nachazi desetinna teCka u hodnoty Sollwert a Istwert.

0 = bez desetinné tecky 2=1/100
1=1/10 3 =1/1000
5.18.R 27 Kladné pfidavna konstanta

Aktivovanim prislusného vstupu (vstupni fce €.13) je tato hodnota pfi¢tena k hodnoté Istwert.

5.19.R 28 Zaporna pfidavna konstanta
Aktivovanim prislusného vstupu (vstupni fce €.13) je tato hodnota odec¢tena od hodnoty Istwert.

-12 -
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5.20.R64 Zména smyslu polohovacich tlaéitek

Zpétny dojezdovy posuv 1= @ Dojezdovy posuv

o=
@ Zpétny rychloposuv @ Rychloposuv

Rychloposuv Zpétny rychloposuv
@ Dojezdovy posuv @ Zpétny dojezdovy posuv
5.21.R 70 Casova prodleva sepnuti relé

Relé 2,3 a 4 spinaji o tuto hodnotu pozdéji nez relé 1. K aktivovani této volby musi byt nasta-
ven parametr R 08/5 na hodnotu 9.

5.22.R 71 Cislicové dopolohovani
Hodnota : 0,0 deaktivovano
0,1 +99999,9 s aktivovano

Funkce : Registr 71 je ¢asovy parametr, ktery miZe byt nastaven v rozmezi 0,1+99999,9 s.
Funkce ma smysl jen tehdy, pokud je zaroven nastavena pozitivni nebo negativni smycka
najezdu. Kdyz je cilova pozice prejeta nebo kdyZ je opominuta hodnota toleran¢niho okna, je
pak z rozdilu hodnot Sollwert a Istwert spoétena nova hodnota kompenzace prejezdu.

Novéa hodnota komp.prejezdu = Stara hodnota komp.prejezdu + Rozdil (Istwert-Sollwert)
Pokud pfi obnoveném n4jezdu do cilové polohy nebude dosazeno cilové hodnoty nebo mini-
malné toleranéniho okna, je aktivovano chybové hlaseni ,Err8"“.

5.23.R 80-84 Konfigurace vstupud
Vstupy jsou volné konfigurovatelné. To je zprostifedkovano parametry 80 - 84.

Prirazeni :

Parametr 80 ® Pin 13 Hodnota od vyrobce : 2
Parametr 81 ® Pin 12 Hodnota od vyrobce : 3
Parametr 82 ® Pin 11 Hodnota od vyrobce : 4
Parametr 83 ® Pin 10 Hodnota od vyrobce : 5
Parametr 84 ® Pin 9 Hodnota od vyrobce : 6
Definice funkci :

Nulovy impuls Hodnota : 1 (nastavitelné jen v parametru R80, pin 13)
Start Hodnota : 2

Stop Hodnota : 3

Odjezd Hodnota : 4

Reference Hodnota : 5

Citag kusu Hodnota : 6

Koncovy spinac - Hodnota : 8

Koncovy spinac + Hodnota : 9

Start pfirGstkoveé, smér + Hodnota : 10

Start prirQstkoveé, smér - Hodnota : 11

Startna 0 Hodnota : 12

Kladné& pfidavna hodnota Hodnota : 13

Zaporna pfidavna hodnota Hodnota : 14

Upozornéni : Vstup Stop je chranén proti pferuseni kabelu, tzn. musi byt neustale aktivni.
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5.24.R 86 Bezpecénostni zobna smér - (aktivni pokud R88/5 = 2)
Od hodnoty zapsané v tomto registru je pfi zpétném polohovani (smérem k nule) aktivovana

bezpecnostni funkce, tzn. tlacitko je vyfazeno z provozu pokud R88/3 = 1.

5.25.R 87 Bezpecénostni zona smér + (aktivni pokud R88/5 = 2)

Od hodnoty zapsané v tomto registru je pfi polohovani smérem k vySSim hodnotam polohy
soufradnice aktivovana bezpec¢nostni funkce, tzn. tlagitko je vyfazeno z provozu pokud
R88/3 = 1.

5.26.R 88 Systémovy parametr 3

o000 0

[ o020
Inch/mm 4 L Kompenzace chyby v pfirastkovém rezimu
0 = daj v mm 0 = deaktivovana
1 = udaj v palcich 1 = aktivovana
Tladitko Start ———— Startovaci vstup
0 = funkéni 0 = od vzestupné hrany
1 = bez funkce 1 = od sestupné hrany

2 = bezpecnostni funkce ovladani Startu (ext.vstup)
3 = bezpecnostni funkce ovladani Startu (klavesnice)

5.27.R 98 Bezpecénostni kdd
Po uloZeni hodnoty ,250565" je moZny prepis hodnot parametr(

6. Citaé kusG (Parametr 18/6)

Hodnota 1l automatické odeéitani
Po zadani hodnoty se po kazdém dosazeni pozice snizi ¢itacem indikovana hodnota o ,1“.
Pokud je pocet kusu roven nule neni dale mozné fizeni polohy odstartovat.

Hodnota 2 automatické pfi€itani

Po zadani hodnoty a po navratu do displeje Sollwert, se na displeji ¢itaCe objevi nula. Po
kazdém dosaZeni pozice se tato hodnota zvySi automaticky o ,1“ aZz do nastavené hodnoty,
kdy neni dale mozné fizeni odstartovat.

Hodnota 3 odec¢itani impulsem ze stroje

Po zadani hodnoty se po kazdém dosaZeni pozice a nasledném aktivovani vstupu citace
snizi Citatem indikovana hodnota o ,1“. Pokud je pocet kusu roven nule neni dale mozné
fizeni polohy odstartovat.

Hodnota 4 pfriéitani impulsem ze stroje

Po zadani hodnoty a po navratu do displeje Sollwert, se na displeji ¢itaCe objevi nula. Po
kazdém dosazeni pozice a nasledném aktivovani vstupu citaCe se tato hodnota zvysi o , 1"
aZz do nastavené hodnoty, kdy neni dale mozné fizeni odstartovat.
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7.

Schéma zapojeni

0]
i

12345678 910111213

1 o

N

FEEEEEEE «

8.9GG¥ €l

Konektor ST 1 - 13-ti pblovy

PIN | Funkce

13 | Start

12 | Stop

11 |Odjezd

10 |Reference

9 |Pocet kusu

8 |Vztazny potencial +24VDC
7 |Kanal B

6 |Kanal A

5 |Napéjeni snimace +24VDC
4 | Napdjeni snimace 0V

3 [ Uzemnéni/Stinéni

2 | Napéjeci nap. 115/230VAC
1 [ Napajeci nap. 115/230VAC
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Konektor ST 2 - 8-mi pbélovy

PIN Funkce

> | 3\ Reié1
f O\ Relé2
65 O\ Relé3
41 5\ Relés




8. Zastavba pfristroje

Misto zastavby:

PFistroj nesmi byt instalovan v blizkosti ruSivych zdroju, silného induktivniho a kapacitniho
ruSeni nebo v mistech velkého elektrostatického naboje.

UloZeni pfFivodau:

VSechna nizkonapétova vedeni vést oddélené od vykonovych pfivodu stroje.

Stinéni:

VSechna externi vedeni signall musi byt stinéna. Stinéni musi byt nizkoohmicky propojena
se spole¢nou ochranou zemi (jednostranné u indikace).

Upozornéni :
1. Vztazny potencial (OV) nesmi byt spojen s ochrannou zemi.
2. Stinéni nesmi byt oboustranné pfipojena na kostru stroje.
3. Pristroje chranit proti pfehfati od externich zdrojl tepla.
4. Chranit proti pfepétovym Spickam.
OdruS8eni stroje:
Pokud se i pfes dodrzeni vySe uvedenych zasad vyskytne ruSeni, postupujte nasledovné.
1. Opatfit RC-Cleny civky stykacu na stfidavé napéti(napf. 0,1nF/100W)
2. Opatfit zhadSecimi diodami stejnosmérné induktivni zatéze.
3. Opatfit RC-¢leny jednotlivé faze motoru i jeho brzdu, pokud je ji vybaven(ve svorkovnici
motoru).
4. Pred fizeni zapoijit odruSovaci filtr do sitovych pfivodu.

9. Pouze pro servisni U€ely a pro zahajeni provozu
Servisni registr R99 je aktivni jen tehdy, pokud je v registru R98 uloZen bezpec¢nostni kdd.

Tlaéitko @ zapsani hodnot parametrt od vyrobce

Tlaéitko @ monitorovani - indikace stavu vstupt, vystupa

-0- 200007
Io\ [ l '- U U- '-' Istwert

L4 - h . o

-0- Indikace stavu vstupu nebo
7N - - - o ) zapis Sollwert

Piitazeni P84 83 82 81 80

Indikace stavu vystupt

Relb 45 2 1
Funkci ukongit tlaéitkem ©

Testovani vystupu:
1. Zapsat Sollwert (pfedvolena hodnota)

2. Stlacit tlagitko (rozsviti se stavové indikace vstupU/vystupt)

3. Po dosazeni predvolené hodnoty Ize zapsat novou hodnotu pfimo
prostfednictvim tlacitek.

Tlaéitko @ Zobrazeni €isla provedeni hardware, software a verze software.
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10. Poruchové hlaseni

Pokud dojde k poruSe, je na tuto skuteénost upozornéna obsluha prostfednictvim poruchové-
ho hla3eni (Cislo poruchy, text) na displeji Istwert.

Porucha - €.:
01 = hlidani snimace
02 = koncovy spinal .- aktivni
03 = koncovy spinac ,+" aktivni
04 = Sollwert (Istwert) < Minimalni hodnota polohy R13
05 = Sollwert (Istwert) > Maximalni hodnota polohy R14
Stop = aktivni externi vstup ,Stop“ nebo pFeruseni vodice
08 = chyba cislicového dopolohovani

Poruchové hlaseni Ize vymazat stiskem libovolného tlacitka.

11. Technicka data

Rozméry 192 X 66 Xx 89 mm (v xS xh)

Okno pro zastavbu : 93 x 67 mm

Napajeci napéti fizeni : 230 VAC nebo 120 VAC £ 10%, 450 mA
Napajeci napéti snimace : 24VDC, proudovy odbér 200mA

Vstupni frekvence : 20kHz

Vystupni signaly : kontakty relé - zatizitelnost 230 VAC / 3 A
Uroven signélu : 24VDC : high >18 V, low < 1,5 V, max. 10mA
Displej : 8 mm vysoky LED-Cerveny, jas regulovatelny pfes R17
Rozsah provoznich teplot  : 0°C, +50°C

Stupen kryti : Celni panel IP 42, konektory IPOO

Zalohovani : NOV-RAM, minimalné 10 let

12. Objednaci klié

P9521-000-230-0
00 0-00-00-0
|

Typ
P9511 = fizeni polohy bez paméti programu
P9521 = fizeni polohy s paméti programu
Cislo verze SW
000 = standard

001 = prvni zvlastni provedeni

Napajeci napéti
024 =24VDC
115 =115VAC
230 =230VAC

Odmeérovaci systém

0 =A, B-24VDC, 20 kHz, PNP

A, B, 0-24VDC, 20 kHz, PNP

B - mg.systém ELGO MIX, EMIX, LMIX

B, 0 - mg.systém ELGO MIX, EMIX, LMIX
-17 -
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