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1. Popis
Jednoosé fizeni P8822 je dalSim vyvojovym stupném osvéd&eného fizeni 88P2.
Podstatné vlastnosti :

- obsahly zakladni programovy balik
- volitelné jedno, dvou nebo tfi rychlostni polohovani

- ruéni stavéni soufadnice v obou smérech : pomoci tlaitek , , a .

2. Funkce
Jednoosé fizeni P8822 je uréeno pro stavéni soufadnice pomoci dvou nebo tfi rychlosti.

2.1. Dvourychlostni provoz

Upozornéni : Hodnota zapsana do registru R2 (druhy zpomalovaci bod) musi byt stejna jako
hodnota zapsana do R1 (prvni zpomalovaci bod).

R1=R2

Rychloposuv Cilova poloha

Zpomaleny posuv

: kompenzace pfejezdu  R3
< >' 1. zpomalovaci bod R1

2.2. THrychlostni provoz

Upozornéni : Hodnota R1 musi byt vétSi nez R2
R1>R2

Rychloposuv Cilova poloha

Zpomaleny posuv

Dojezdovy posuv

\./-\./-I-.-------

. kompenzace pfejezdu  R3
' < 2. zpomalovaci bod R2
< 1. zpomalovaci bod R1
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2.3. Zapis reference
Z4apis hodnoty do okénka Istwert je moZzny nékolika zpasoby. Nastaveni se provadi v R8/3.

Zapis reference externim vstupem z R7

R8 = XXOXXX
Aktivovanim vstupu reference (ST3 Pin 8 — osa X, ST3 Pin 7 — osa Y) dojde k zapisu hodno-
ty ulozené v R7.

Zapis reference externim vstupem z Sollwert

R8 = XX1XXX
Aktivovanim vstupu reference (ST3 Pin 8 — osa X, ST3 Pin 7 — osa Y) v reZzimu Jednotlivé
dojde k pfepisu hodnoty Sollwert do okna Istwert.

Zapis reference klavesnici z R7

R8 = XX4XXX

V rezimu Jednotlivé se po vyvolani parametru R7 tlaCitkem zapiSe poZzadovana hodnota
referenéniho bodu do tohoto registru. Ukon&enim zapisu tlaCitkem se zaroven prepise
novy obsah R7 do okna Istwert.

2.4. Hlidani funkce snimace
Pokud po odstartovani polohovani / stavéni soufadnice nepfijdou impulsy od snimace v ¢ase
nastaveném v R19 (0,1 az 9,9sec), fizeni polohy prerusi funkci a hlasi poruchu ,01"“.

Hodnota ¢asového intervalu 0 v R19 deaktivuje hlidani funkce snimace.

2.5. Poruchové hlaSeni

Pokud dojde k porusSe, je na tuto skute¢nost obsluha upozornéna prostfednictvim poruchové-
ho hlaSeni (Cislo poruchy, text) na displeji Istwert.

Porucha - é.:

01 = hlidani snimace
04 = Sollwert <Miniméalni hodnota polohy R13 (Single/Prog)
Istwert < Minimalni hodnota polohy R13 (Hand)

05 = Sollwert >Maximalni hodnota polohy R14 (Single/Prog)
Istwert > Maximalni hodnota polohy R14 (Hand)

07 = aktivni externi vstup ,Stop“ nebo pFeruseni vodice

08 = neplatné &islo programového bloku

Poruchové hlaseni Ize vymazat stiskem tlacitka .
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© Prog

‘.P-End ‘ﬁ @ @ ‘

3.1. Popis ¢elniho panelu

Istwert
Sollwert

. indikuje aktuélni hodnotu polohy
: zde se zapisuji nebo jsou indikovany cilové hodnoty polohy
: indikuje €islo bloku programu
: sviti pfi ru€nim rezimu
e : sviti pfi rezimu jednotlivé
: sviti pfi programovém rezimu

LED P-End : sviti pfi dosaZeni konce programu

: zobrazuje polohu kurzoru tj., které okno je mozné prepisovat

3.2. Klavesnice

7Hand

Single

Pomoci tohoto tlacitka Ize prepinat mezi rezimy ruéné a jednotlivé. Aktivovany
rezim je indikovan pfislusnou LED diodou.

Polohovani je odstartovano. Toto tlacitko je mimo funkci béhem zadavani parame-
trd nebo béhem ruc¢niho rezimu.

Polohovani je pferuSeno, opétovnym stlacenim miZe byt polohovani znovu
obnoveno.

Tlagitko NR je funk&ni pouze v provozu Prog. Zahajuje se s nim vkladani nového
programu nebo pomoci néj se krokuje po blocich v programu.
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Volba programového rezimu.

Krokovani po programovacich polich. Aktivni pole je indikovano
sviticim kurzorovym LED 1 az 3. Na konci bloku programu se stlacenim
kurzoru nakrokuje do okénka Sollwert a zaroven i do nového bloku
programu.

1. Ukoncéeni programu pfi jeho vkladani do paméti.
2. Potvrzeni a vloZeni nové strojni konstanty do registra.
3. PreruSeni zapisu v registrech.

Volba registrd. Inicializaéni tlagitko pro zapis strojnich konstant. Je
aktivni jenom v provozu Prog.

PFferuSeni programovani nebo béziciho programu se sou¢asnym nasta-
venim Fizeni polohy do vychozi polohy.

Vymazani obsahu zvoleného - aktivniho - programovaciho okna.

Zapis cCiselné informace.

4. Navod k programovani

Stav Fizeni polohy po jeho zapnuti odpovida stavu pfistroje pfi jeho vypnuti. Hodnota Istwert
zUstava zachovana. V reZzimu Prog je zvolen programovy blok 00, vrezimu Single jsou
zachovany puvodni hodnoty Sollwert.

4.1. Provoz jednotlivé ,Single®

V tomto reZzimu je mozné nezavisle na programu polohovat s osou X a Y. Lze zadavat pouze
absolutni hodnoty.

Zmacknéte
1. tlacitko
2. tlacitko

3. tlacitka
4. tlacitko
5. tlacitka

6. tladitko

)0

o
o]

o
o))

Single

N¢

N¢

fizeni je vychozim stavu, vSechna programovaci pole jsou na 0

sviti LED Single a Sollwert-X

9  zé&pis hodnoty Sollwert-X
sviti LED Sollwert-Y
9  zé&pis hodnoty Sollwert-Y

fizeni polohuje na hodnoty Sollwert.

Chcete-li nastavit jinou ¢iselnou hodnotu polohy, staci nyni pokracovat dle bodl 3 az 6.



4.2. Programovy provoz — Prog (R8/4=0)
Volba €isla programu

Rizeni polohy P8822 disponuje v paméti 200 bloky programu. Podéet programii, které Ize
ulozit v programu, je dan po¢tem blokl na program uloZzenym v R41.

Je-li volba vétSi neZ pocet bloku, je automaticky zvolen program O a je vyvolano chybové
hlaseni 08.

Zmacknéte
1. tlacgitko blika pole Cisla bloku (NR)
2. tla¢itka 4+0  obsah pole je ,40" — blika
3. tlacitko @ pole Sollwert indikuje pofadové €islo naposledy zvoleného

programu
4. tlacitko @ pole Sollwert indikuje ,,0

5. tlacgitko @ pole Sollwert indikuje ,3“ - byl zvolen program pofadového ¢isla 3

o

tlaCitko @ volba potvrzena a ukoncena, ve vSech programovych polich je ,0“.

Nyni |Ize do programu s pofadovym ¢&islem 3 vloZit (naprogramovat) jednotlivé bloky programu.

VloZeni programu

Po zvoleni Cisla programu dle pfedchoziho odstavce je fizeni ve vychozi poloze a je pfipra-
vené k vloZeni programu.

1. Sollwert-X
1. tlacgitko pole NR indikuje ,,01“, sviti LED Sollwert-X"
2. tlacitko @ Sollwert-X je vymazan - displej indikuje ,,0“
3. tladitka 0az9 zadani poZzadované cilové hodnoty polohy.
2. Sollwert-Y
1. tlacgitko @ pole NR indikuje ,01“, sviti LED Sollwert-Y
2. tlacgitko @ Sollwert-Y je vymazan - displej indikuje ,,0“

3. tladitka 0az9 zadani poZzadované cilové hodnoty polohy.

Nyni je vioZen jeden kompletni blok programu. Obsluha se mdZe rozhodnout zda v tomto
misté program ukonéi nebo bude pokracovat dalSim blokem programu.

3. Konec programu nebo dalSi blok
tlaCitko @ program je ukoncen, fizeni pfejde do vychozi polohy
(vSechna programovaci pole indikuji 0)
nebo tlacitko @ pole NR indikuje ,02“ a je moZné vlozit dalSi blok programu,

dle vySe uvedeného postupu.

-8
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4.3. Tabulkovy provoz

Pokud je obsahem registru R8/4 aktivovan tabulkovy provoz (R8 = xxx1xx), pak je pamét
programu rozdélena na 99 jednotlivych blokd programu.
Z4apis jednotlivych hodnot tabulky je identicky s postupem viloZeni programu (pfedchozi str.).

Funkce tabulkového provozu
Zapsané hodnoty mohou byt v libovolném pofadi vyvolany a polohovany.

Zmacknéte
1. tlagitko @ fizeni polohy je ve vychozi poloze, vSechna prog. pole indikuji ,,0".
2. tlagitko pole &isla bloku NR blika, indikuje hodnotu ,,0*
3. tlagitka 5+8  pole &isla bloku NR blika, indikuje hodnotu ,58*
4. tlacitko @ programovaci pole indikuji obsah 58.bloku tabulky
5. tlacgitko soufadnice polohuje na pfedvolenou cilovou hodnotu polohy.

4.4. Ruéniprovoz ,Hand"

Pokud je tlagitkem aktivovan rezim ,Rucné” (sviti LED Hand), pak je mozné pomoci tla-
Citek , , a ruéné polohovat / stavét soufadnici.

VSechna ostatni tlaCitka jsou zablokovana az do zmény rezimu.

Tlagitka maji nasledujici funkce (pfifazeni tlacitek k sméru posuvu muze byt zménéno
v R64):

- tlacitko pomaly posuv dozadu
- tlacitko rychly posuv dozadu

- tlacitko rychly posuv dopfredu
- tlacitko pomaly posuv dozadu

P¥i tfirychlostnim polohovani jsou pfi rychlém posuvu sepnuta relé pro rychloposuv a pfi po-
malém posuvu relé pro dojezdovy posuv.



5.

Zapis parametra

5.1. Otevrenivyhrazené zony paméti

1. Registry R1 az R97 mohou byt ménény pouze tehdy, jestlize byl predtim aktivovan bez-
pecnostni kod R98 ,250565".

2. Aktivovani bezpecénostniho kédu je mozné pouze v rezimu Prog.

Zmacknéte

1.

2.
3.

tlacitko

tladitko
tladitka

tlacitko

tlacitko

tladitka

. tlacitko

9+8

OV

250565

©

fizeni polohy je v programovém rezimu, sviti LED-Prog
blika pole Cisla bloku (NR)

pole €isla bloku indikuje 98 - ,8“ blika
pole Sollwert indikuje ,,000000*

pole Sollwert indikuje ,,0
pole Sollwert indikuje , 250565

fizeni polohy je ve vychozi poloze, vSechny pole indikuji nulu,

znovu sviti desetinné tecky. Bezpecnostni kod je aktivovan.

5.2. Zapis/pfepis registra

1. Registry se zadavaji v pfislusném okénku Sollwert.
2. Cisla registrti jsou zobrazena v okénku Istwert.

3. Kurzorem lze pfepinat mezi okénky Istwert a Sollwert. Parametry se automaticky ukladayji
pFepnutim na okénko Istwert.

Pfiklad : Zména hodnoty 1.zpomalovaciho bodu R1 na 20,0mm pro osu X a na 15,0 mm pro
osu Y. Bezpec&nostni kod je aktivovan (viz 5.1.).

Zmacknéte

1.

2.

tlacitko

tlacitko

tlacitko

tladitko
tlacitko

tlacitko

tladitko
tlacitko

tlacitko

HQIGHOICICIC,

©

blika pole &isla bloku (NR)
pole €isla bloku indikuje 01 - ,1“ blik&
pole pro Sollwert zobrazuji pivodni hodnoty zpomalovacich bodu

pavodni hodnota je vymazana, pole indikuje ,0*
pole nyni zobrazuje 20,0 (hodnota v mm)

pole pro Sollwert zobrazuji puvodni hodnoty zpomalovacich bodu

pavodni hodnota je vymazana, pole indikuje ,0*
pole nyni zobrazuje 15,0 (hodnota v mm)

fizeni polohy je ve vychozi poloze, vSechna prog. pole indikuiji O.

Podle tohoto schématu Ize zménit hodnoty vSech registrd R1-R97.

-10-
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5.3. Blokovani pfistupu do paméti registra

Po ukonéeni zapisu nebo prepisu registrd musi byt zablokovan pfistup do vyhrazené zoény
paméti. To je mozno tfemi zpUsoby.

1. Vyvolanim R98 a misto zapisu bezpecnostniho kédu ,250565" zapsat ,,0“ tlaCitkem .
2. Aktivovanim systémového resetu ST3/1.
3. Vypnutim a opétovnym zapnutim pfistroje.

6. Seznam parametru

Registr| Funkce Jednotka/rozsah Osa X OsaY
R1 | Prvni znomalovaci bod 0.1mm
R2 | Druhy zpomalovaci bod 0,1mm
R3 | Kompenzace pfejezdu 0,2mm
R4 | Smycka jednostranného najezdu 0,1mm
R5 | Odjezd 0,2mm
R6 | Korekce na tloustku pilového listu 0,2mm
R7 |Referenéni bod 0,1mm
R8 | Systémovy parametr 1 strana 13
R9 | Poloha dosazena — doba 0,1sec

R10 | Dosazeni vrcholu smyc¢ky — prodleva 0,1sec
R12 | Toleranéni okno — Sitka 0,1mm
R13 | Minimélni hodnota polohy 0,1mm
R14 | Maximélni hodnota polohy 0,1mm
R18 | Systémovy parametr 2 strana 16
R19 | Hlidani snimace 0,1sec
R20 | Desetinnd tecka strana 17
R28 | Systémovy parametr 3 strana 17
R29 | Rizeni polohuje — prodleva 0,1 sec
R30 |Konec programu 0,1 sec
R40 | Volba programového bloku strana 17
R41 | Velikost programového bloku 1-99
R46 | Cita¢ prachodd programu - piedvolba 0-9999
R47 | Citad¢ prachodd programu 0-9999
R56 | Multiplika¢ni faktor IW 1,2,4 1,2, 4
R64 | Zména smyslu polohovacich tlaCitek 0-1
R73 | Automatickd kompenzace prejezdu 0-5
R80 | Komparacni provoz 0-2
R81 | Komparac¢ni odstup 0,1mm
R88 | Systémovy parametr 4 strana 18
R90 | Servisni registr 0-2
R92 | Jas displeje 0-9,9
R96 | Opravny faktor 0,1 -9,99999
R97 |Inch/mm 0-1
R98 | Bezpecnostni kod 250565
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7. Popis registru

7.1. R1 Zpomaleny posuv X/Y
V tomto registru se uklada hodnota prvniho zpomalovaciho bodu.

7.2. R2 Dojezdovy posuv X/Y
Hodnota druhého zpomalovaciho bodu, zpomaleny posuv pfechazi v dojezdovy posuv.

7.3. R3 Kompenzace prejezdu X/Y
Kompenzaéni konstanta prejezdu.

Priklad : Sollwert je trvale pfekracovan o 0,2mm. Hodnota R3 bude 2, pfikaz k zastaveni tak
bude uskute¢nén o 0,2mm dfive.

Vyrobcem nastavena hodnota R3 = 0, je tak umoZnéno odecteni skute¢né hodnoty prejezdu.
Aby bylo polohovani co nejvice pfesné, musi byt kompenzacni hodnota co nejmensi, od 0,0
do 0,2mm, tzn. mechanicky odpor musi byt pro spole¢né Useky shodny. Rychlost posuvi
musi byt nastavena tak, aby odpovidala malé hodnoté kompenzace prejezdu.

7.4. R4 Smycéka jednostranného najezdu X/Y

K vyrovnani vale musi byt Sollwert najizdén vzdy ve stejném sméru, tzn. Ze v jednom sméru
fizeni prejizdi Sollwert o hodnotu nastavenou v R4 a po uplynuti doby nastavené v R10 se
zacne vracet na hodnotu Sollwert.

75. R5 Odjezd X/Y

Aktivovanim vstupu ST 3 PIN 7 nebo 8 je vyvolan odjezd. Pfekro¢enim koncovych poloh R13
nebo R14 je odjezd ukoncen a je aktivovano pfislusné chybové hlaseni.

R18 = XOXXXX = odjezd na Istwert + R5 X/Y

Pokud je aktivovan vstup Odjezd, odjizdi soufadnice o hodnotu R5 ve sméru +. Po dosazeni
této nové cilové hodnoty zlstava soufadnice v této poloze az do doby, neZ je zruSena
aktivace vstupu Odjezd. Pak napolohuje Fizeni soufadnici na pivodni hodnotu (pfed aktivaci
funkce Odjezd), odjezd je tim ukond&en.

R18 = X1XXXX = odjezd na pozici R5
Pokud je aktivovan vstup Odjezd, odjizdi soufadnice na hodnotu R5. Po dosaZeni této nové
cilové hodnoty je odjezd ukonc&en.

R18 = X2XXXX = odjezd ve sméru ,+“ po dobu R10

Pokud je aktivovan vstup Odjezd, odjizdi soufadnice ve sméru + po dobu R10. V této poloze
zustava soufadnice az do doby, kdy je zruSena aktivace vstupu Odjezd. Pak napolohuje
fizeni soufadnici na puvodni hodnotu (pfed aktivaci funkce Odjezd), odjezd je tim ukoncen.

7.6. R6 Korekce na tlousStku pilového listu X/Y

V pfirdstkovém rezimu se tato hodnota automaticky pfi¢itd k hodnoté Sollwert, tzn. o tuto
hodnotu soufadnice dal napolohuje.

7.7. R7 Referenéni hodnota X/Y

Tato hodnota je pfi aktivovani externiho vstupu Reference nebo pfi ukonéeni zapisu hodnoty
R7 prevzata jako hodnota Istwert.
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7.8. R8 Systémovy parametr 1 X/Y
122200 C
[ I R e |

Zpusob polohovémiJ L

0 = analogové fizeni pohonu
1 = stupniové fizeni pohonu

Varianta

Reference
0 = zapis reference pfes R7

1 = z&pis reference pres Sollwert

4 = zapis reference pres R7 (klavesnice

Tabulkovy provoz
0 = programovy provoz
1 = tabulkovy provoz s oddélenym startem

7.9. Konfigurace vystupu
X = aktivni vystup
R8/5 Hodnota = 0 Dvourychlostni polohovani

Smycka jednostranného najezdu

0 = bez smycky
1 = negativni smycka
2 = pozitivni smyc¢ka

Konfigurace relé (pocet rychlosti)

0 = nezavislé vystupy pro smér a posuv

(2)

1 = samostatny vystup pro zpét (2)

2 = nezavislé vystupy pro smér a posuv

(2)

3 = tfirychlostni polohovani (3)

4 = nezavislé vystupy pro smér a rychlost (2)
5 = samostatny vystup pro zpét (2)

6 = nezavislé vystupy pro smér a posuv
(2)

7 = nezavislé vystupy pro smér a posuv
(2)

8 = nezavislé vystupy pro smér a rychlost (2)
9 = nezavislé vystupy pro smér a rychlost (2)

nezavislé vystupy pro smér a posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y

1/5 2/6 3/7 4/8

Dojezdovy posuv

Zpomaleny posuv

Rychloposuv

Zpétny dojezdovy posuv

Zpétny zpomaleny posuv

Zpétny rychloposuv
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R8/5 Hodnota =1 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro smér a vystup 4 pro zpétny posuv

Vystupni signaly

ST5 PIN X/Y 1/5 2/6 3/7 4/8
Dojezdovy posuv X X
Zpomaleny posuv
Rychloposuv X X
Zpétny dojezdovy posuv X X X
Zpétny zpomaleny posuv
Zpétny rychloposuv X X X

R8/5 Hodnota =2 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro smér a posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 216 3/7 4/8

Dojezdovy posuv X

Zpomaleny posuv

Rychloposuv X

Zpétny dojezdovy posuv X

Zpétny zpomaleny posuv

Zpétny rychloposuv X

R8/5 Hodnota = 3 Trirychlostni polohovani
rychlost = vystupy 1-3 vzestupné, vystup 4 pro zpétny posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 216 3/7 4/8

Dojezdovy posuv

Zpomaleny posuv

Rychloposuv

Zpétny dojezdovy posuv

Zpétny zpomaleny posuv

X [ X | X [ X | X [|X

Zpétny rychloposuv

R8/5 Hodnota =4 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro posuv a zpétny posuv
nezavislé vystupy pro rychloposuv a zpomaleny posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 216 3/7 4/8
Dojezdovy posuv X X
Zpomaleny posuv
Rychloposuv X X
Zpétny dojezdovy posuv X X
Zpétny zpomaleny posuv
Zpétny rychloposuv X X X
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R8/5 Hodnota =5 Dvourychlostni polohovani
rychlost = vystup 2+3, vystup 4 pro zpétny posuv

ELGO1

ELECTRIC

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 216 317

4/8

Dojezdovy posuv X X

Zpomaleny posuv

Rychloposuv X X

Zpétny dojezdovy posuv X X

Zpétny zpomaleny posuv

Zpétny rychloposuv X X

R8/5 Hodnota = 6 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro smér a posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 216 3/7

4/8

Dojezdovy posuv X

Zpomaleny posuv

Rychloposuv X

Zpétny dojezdovy posuv X

Zpétny zpomaleny posuv

Zpétny rychloposuv

R8/5 Hodnota =7 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro smér a posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 216 3/7

4/8

Dojezdovy posuv X

Zpomaleny posuv

Rychloposuv

Zpétny dojezdovy posuv X

Zpétny zpomaleny posuv

Zpétny rychloposuv X

R8/5 Hodnota =8 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro posuv a zpétny posuv
nezavislé vystupy pro rychloposuv a zpomaleny posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 2/6 317

4/8

Dojezdovy posuv X X

Zpomaleny posuv

Rychloposuv X

Zpétny dojezdovy posuv X X

Zpétny zpomaleny posuv

Zpétny rychloposuv X
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R8/5 Hodnota =9 Dvourychlostni polohovani
nezavislé vystupy pro posuv a zpétny posuv
nezavislé vystupy pro rychloposuv a zpomaleny posuv

Vystupni signaly
ST5 PIN X/Y 1/5 216 3/7 4/8

Dojezdovy posuv X X

Zpomaleny posuv

Rychloposuv X X

Zpétny dojezdovy posuv X X X

Zpétny zpomaleny posuv

Zpétny rychloposuv X X X
7.10.R9 Poloha dosazena X/Y

Volitelny vystupni signdl - staticky / dynamicky.

Je-li hodnota registru R9 nula, je vystupni signal staticky. Vystup je aktivni, pokud

Iswert = Sollwert + Toleran¢éni okno R12.

Je-li v registru zadana hodnota 0,1 az 99,9 s, je pfi dosaZeni polohy aktivovan vystup na
dobu, ktera je rovna hodnoté R9.

7.11.R10 Dosazeni vrcholu smy¢ky jednostranného najezdu - prodleva X/Y

Na vrcholu smyc¢ky jsou vypnuty pojezdové signaly. Po dobé nastavené v tomto registru
zacina fizeni zpét polohovat na hodnotu Sollwert.

7.12.R 12 Toleranéni okno — Sirka X/Y

Pomoci této tolerance je mozno ztotoznit hodnotu Sollwert s hodnotou Istwert. Nastavena
tolerance je vzdy aktivni v okoli hodnoty Sollwert £ R12. Skute¢na hodnota Istwert je uloZzena
Vv procesoru, tzn. pfi polohovani nedochazi k chybam.

Priklad : R12 = 0,2 tzn. toleranci £0,2mm

bez toleranéniho okna s toleranénim oknem
[ ! 9 93 iswert | 00 ]
[ 0 0 m Sollwert [ 0 0 m

Upozornéni: PA uvadéni fizeni do provozu by méla byt hodnota registru R12 nula.

7.13.R 13/R14 Minimalni/ maximalni hodnota polohy

Sollwert < koncovy bod (R13) = Chybové hlaseni 04
Sollwert > koncovy bod (R14) = Chybové hlaseni 05

Rezim Jednotlivé, Program

Po pfikazu Start jsou okamzité prezkouSeny koncové hodnoty. Je-li Sollwert vétSi nebo
menSi neZz odpovidajici koncova hodnota, je pfikaz Start pferuSen a chybové hlaSeni
aktivovano.
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7.14.R18 Systémovy parametr 2 X/Y

— @

Sériové rozhrani ‘
0 = bez rozhrani

Varianta

Blokovani klavesnice

Odjezdové funkce 0 = bez blokovani

0 = odjezd na Istwert + R5 1 = ukladani parametrd blokovano
1 = odjezd na R5 2 = blokovéni celé klavesnice

2 = odjezd ve sméru ,+" po dobu R10 3 = tladitko start blokovano
Polohovani v reZzimu Single Polohovéani v reZzimu Prog

0 = absolutni 0 = absolutni

1 = pfirdstkové + 1 = pfirdstkové +

2 = pfirastkove — 2 = pfirastkove —

7.15.R19 Hlidani funkce snimace X/Y

Pokud po odstartovani polohovani / stavéni soufadnice nepfijdou impulsy od snimace v ¢ase
nastaveném v tomto registru (0,1-9,9sec), fizeni polohy prerusi funkci a hlasi poruchu ,01".

Hodnota ¢asového intervalu ,0“ v R19 deaktivuje hlidani funkce snimace.

7.16.R20 Desetinna tecka

Udava polohu, na které se nachazi desetinna te¢ka u hodnoty Sollwert a Istwert. Zména po-
lohy desetinné teCky nema vliv na rozliSeni odmérovaciho systému.

R20 = XXXXX0 bez desetinné tecky
R20 = XXXXX1 1/10

R20 = XXXXX2  1/100

R20 = XXXXX3  1/1000

R20 = XXXXX4  1/10000

7.17.R28 Systémovy parametr 3 X
12200 C
o J a0
L Tlacitko Start v reZimu Single
0 = start obou os
1 = start osy vybrané kurzorem
7.18.R29 Rizeni polohuje - prodleva

PFikazem Start je aktivovan vystup Rizeni polohuje. Po dosaZeni cilovych poloh obou sou-
fadnic a po uplynuti doby nastavené v R29 je vystup deaktivovan.

7.19.R30 Konec programu

Po dosaZzeni cilové polohy v poslednim kroku programu je aktivovan vystup Konec programu
po dobu nastavenou v tomto registru.
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7.20.R40 Poradové ¢islo bloku programu

Tento registr muzZe byt volen pfimo bez bezpeénostniho kédu R98. Je zde nastaven poZado-
vany programovy blok.

7.21.R41 Pocet blokd na program

Nastaveni poctu krokd programového bloku (0 , 99). Poc¢et programovych blokl je nasledné
automaticky prepocitan.

Priklad :

Pocet blokl programu = 200
R41 = 25
Vypocitany pocet programi = 8

P/ Spatné volbé Cisla bloku programu je aktivovano chybové hlaSeni 08.

7.22.R46 Cita¢ prachodd programu - Predvolba

Tento registr muzZe byt volen pfimo bez bezpeénostniho kédu R98. Je zde nastaven poZado-
vany pocet prlichodu programu.

7.23.R47 Citad prachodd programu - Istwert

V tomto registru je mozné odecteni poctu prachodl programu nebo jeho vymazani.
7.24.R56 Vyhodnoceni hran signala

R56 =1 déleni snimace x 1

R56 =2 déleni snimace x 2

R56 =4 déleni snimace x 4

7.25.R64 Prirazeni tlacitek pro ovladani posuvu

R64 = XXXXX0  Standardni
R64 = XXXXX1  Sméry zaménény

7.26.R73 Automaticka kompenzace prejezdu
Timto registrem Ize aktivovat automatickou kompenzaci prejezdu.

R73 = XXXXX0 bez kompenzace
R73 = XXXXX1 kompenzace bez dopolohovani
R73 = XXXXX2  kompenzace s dopolohovanim, poCet pokusu = 1.

R73 = XXXXX5 kompenzace s dopolohovanim, po¢et pokusu = 4.
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7.27.R88 Systémovy parametr 4 X

[ o N
I o

]
Nastaveni parametrt 4 Kompenzace chyby v prirtistkovém rezimu
0 = Standard ELGO 0 = deaktivovana
1 = aktivovana

U

A

-

Prepinani blokd programu
0 = pfi dosazZeni pozice Pripojeni (konektory)
1 = pfi startu 0 = D-SUB konektory
1 = RIA konektory, reléoveé vystupy

Zdvojeny strart
0 = bez zdvojeného startu
1 = se zdvojenym startem

7.28.R90 Servisni registr

Servisni registr R90 je aktivni jen tehdy, pokud je v registru R98 uloZen bezpec¢nostni kod.
R90 = 000001 Nastaveni parametrua R88/2

R90 = 000002 Vymazani paméti programu

7.29.R92 Jas displeje
Timto faktorem se nastavuje jas displeje v rozmezi 0 az 9,9.

7.30.R96 Opravny faktor

Timto faktorem (0,00001 , 9,99999) jsou nasobeny pfichozi impulsy od odméfovaciho sys-
tému.

Pokud neni délkova korekce zapotrebi, je nutno nastavit v registru R96 hodnotu 1,00000.

7.31.R98 Bezpecénostni kdd
Po ulozZeni hodnoty ,250565" je moZny prepis hodnot parametr(.
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8. Schéma zapojeni
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(C O)
o < ST5 Vystupni signaly
Napzjent § Pin1 | Dojezdovy posuv X
=] ¥ Pin 2 Zpomaleny posuv X
% o Pojiska o > Pin 3 Rychloposuv X
Ey 2 Pin 4 Zpet X
2 2 Pin5 |Dojezdovy posuv Y
ST7 ST3 8T5 Pin 6 Zpomaleny posuv Y
Q Q Pin 7 Rychloposuv Y
snimacY/X 88 (88 Pin8 |ZpétY
SCT>1 S(T)z g% gg Pin9 | PE (ochranna zem)
5 5 9 9 9 9 Pin 10 PE
§§ §§ Pin 11 |Vztazny potencial OV
°of |°© o2 e Pin 14 | Pozice dosazena X
o Ol LO Q] LO o Pin 15 |Pozice dosaZzena Y
\\- ) - cag - p
Pin 16 |Rizeni polohuje
e R Pin 17 |Konec programu
S_T LC Zapovjer,n smma_c,e P2y VR Pin 18 | Cita¢ prachodd programu —
Pin 1 Vztazny potencial OV predvolba dosaZzena
Pin2 | Napajeci napéti +24VDC Pin 19 | Polohovani ukonéeno X/Y
Pin 4 Kanéal B Pin 21 INC
Pin5 |Stinéni snimace Pin 23 | +24VDC
ST3 VStupni signaly Pozn.: Signdly pro posuv jsou nastavitelné R8/5
Pin 1 Systémovy reset ST7 RS 232 (volitelné)
Pin 2 Start X Pin 1 RX
Pin 3 Start Y Pin 2 X
Pin 4 Start X +Y Pin 3 oV
Pin 5 Inch / mm
Pin 6 Blokovani klavesnice ST9 Napajeni fizeni polohy VAC
Pin 7 Reference Y Pin 1 230/115 VAC
Pin 8 Reference X Pin 2 230/115 VAC
Pin 9 PE (ochranna zem) Pin 3 PE (ochranna zem)
Pin 10 |PE
Pin 11 |+24V ST9 Nap4jeni fizeni polohy VDC
Pin 14 | Externi stop X/Y Pin 1 24VDC
Pin 15 |NC Pin 2 0vDC
Pin 16 |Citag priichod(i programu Pin 3 NC
Pin17 |NC
Pin 18 |Odjezd X
Pin 19 |Odjezd Y
Pin20 |[NC
Pin21 |NC
Pin 23 | Vztazny potencial 0V
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9. Funkce vstupt - konektor ST 3

ST3 PIN1

ST3 PIN2

ST3 PIN3

ST3 PIN4

ST3 PIN5S

ST3 PIN6

ST3 PIN7

ST3 PIN8

ST3 PIN14

ST3 PIN15
ST3 PIN16

ST3 PIN17
ST3 PIN18

Systémovy reset
Aktivovanim tohoto vstupu je fizeni znovu nastaveno na zakladni nastaveni.

Externi start X
aktivace hranou signalu

Externi start Y
aktivace hranou signalu

Externi start X+Y
aktivace hranou signalu

Inch / mm
Aktivovanim tohoto vstupu pfepne Fizeni odméfovaci jednotku na Inch. Zaroven
dojde k prepoctu délkovych parametru.

Blokovani klavesnice
Aktivovanim tohoto vstupu Ize blokovat klavesnici (dle nastaveni R18/5).

Reference Y

Nastaveni: R8/3 Y

XXOXXX = zapis reference z R7
XX1XXX = zapis reference z Sollwert

Reference X

Nastaveni : R8/3 X

XXOXXX = zapis reference z R7
XX1XXX = zapis reference z Sollwert

Externi stop X/Y

Vstup = oSetfeny b Stop aktivni, polohovani zablokovano

PA obdrZzeném startovnim prikazu, je zobrazeno chybové hlaSeni 07.
Vstup = otevieny b Stop neaktivni, polohovani je mozné

Vstup je funkéni i v ruénim rezimu.

NC

Citaé prachod@ programu
Pokud je tento vstup aktivovan, je v displeji Istwert zobrazen pocet prachod
programu.

Istwert X = osa X
Istwert Y = osa Y

NC
Odjezd X
Pokud je aktivovan vstup Odjezd X, je vyvolana fukce Odjezd u osy X.

Nastaveni : R18/2 X

XOXXXX = odjezd na Istwert + R5

XIXXXX = odjezd na R5

X2XXXX = odjezd ve sméru ,+“ po dobu R10
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ST3PIN19 Odjezd Y
Pokud je aktivovan vstup Odjezd Y, je vyvolana fukce Odjezd u osy Y.

Nastaveni : R18/2 Y

XOXXXX = odjezd na Istwert + R5

XIXXXX = odjezd na R5

X2XXXX = odjezd ve sméru ,+“ po dobu R10

ST3 PIN20 NC
ST3 PIN21 NC

10. Funkce vystupu — konektor ST5

ST5PIN 1-4

ST5 PIN 5-8

ST5PIN 14

ST5PIN 15

ST5 PIN 16

ST5 PIN 17

ST5PIN 18

ST5 PIN 19

Signaly pro posuv —osa X
Signaly pro posuv jsou rlizné nastavitelné pres R8/5 X.

Signaly pro posuv —osa'Y
Signaly pro posuv jsou rlizné nastavitelné pres R8/5 Y.

Pozice dosazena X
Tento vystup je po dosaZeni koncové polohy osou X aktivovan po dubu na-
stavenou v R9 X.

Pozice dosazena Y
Tento vystup je po dosaZeni koncové polohy osou Y aktivovan po dubu na-
stavenou v RO Y.

Rizeni polohuje

Pfikazem Start je aktivovan vystup Rizeni polohuje. Po dosazeni cilovych
poloh obou soufadnic a po uplynuti doby nastavené v R29 je vystup deakti-
vovan.

Konec programu
Po dosazeni cilové polohy v poslednim kroku programu je aktivovan vystup
Konec programu po dobu nastavenou v R30.

Citaé prachod programu — pfedvolba dosazena
PFi dosaZeni predvolby ¢itace priachodd programi je aktivovan tento vystup.

TlacCitkem je deaktivovan.

Polohovéani ukonéeno X/Y
Je-li polohovani obou os ukonéeno, je tento tento vystup aktivovan. DalSim

pfikazem Start nebo stisknutim tlacitka je deaktivovan.

11. Pouze pro servisni Uu€ely a pro zahajeni provozu
Servisni registr R90 je aktivni jen tehdy, pokud je v registru R98 uloZen bezpec¢nostni kdd.

R90 = 000001
R90 = 000002

Nastaveni parametrt R88/2
Vymazani paméti programu
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12. Zastavba pFistroje

Misto zastavby:

PFistroj nesmi byt instalovan v blizkosti ruSivych zdroju, silného induktivniho a kapacitniho
ruSeni nebo v mistech velkého elektrostatického naboje.

UloZeni pfivodu:

VSechna nizkonapétova vedeni vést oddélené od vykonovych pfivodu stroje.

Stinéni:

VSechna externi vedeni signald musi byt stinéna. Stinéni musi byt nizkoohmicky propojena
se spole¢nou ochranou zemi (jednostranné u fizeni polohy).

Upozornéni :

1. VztaZzny potenciél (0V) nesmi byt spojen s ochrannou zemi.
2. Stinéni nesmi byt oboustranné pfipojena na kostru stroje.
3. Pristroje chranit proti prehrati od externich zdroja tepla.

4. Chrénit proti pfepétovym Spickam.

OdruS8eni stroje:

Pokud se i pfes dodrzeni vySe uvedenych zasad vyskytne ruSeni, postupujte nasledovné:

1. Opatfit RC-Cleny civky stykacl na stfidavé napéti(napf. 0,1nF/100W)

2. Opatfit zhdSecimi diodami stejnosmérné induktivni zatéze.

3. Opatfit RC-Cleny jednotlivé fadze motoru (ve svorkovnici) i jeho brzdu, pokud je ji vybaven.
4. Pred Fizeni zapojit odruSovaci filtr do sitovych privoda.

13. Technicka data
Napéjeni

Proudovy odbér

Napéjeci napéti snimace
Vstupy

Vystupy

Zalohovani

Pripojeni

Displej

Hardware

Systémova presnost
Citaci frekvence

Pouzdro

Okno pro zastavbu
Rozsah provoznich teplot

: + 24 VDC externim zdrojem NG 13.0 nebo

ze sité 230/115VAC

: 24VDC/max. 110mA pfi nezatizenych vystupech

nebo 230/115VAC 50/100mA

: 24VDC, max. 130mA
: PNP otevieny kolektor

délka impulsu min. 300ms
zatizitelnost max. 10mA

. protitaktni

zatizitelnost max. 50mA
integrované nulové diody

: EEProm, Zivotnost 10° vypinacich cyklt nebo 10 let

: D-SUB konektory

: 10 mm vysoky LED-Cerveny, jas regulovatelny pfes R92
: 16 bit-mikrokontroler s 256kB E-Prom a 32kB RAM

: +1 inkrement

: 20 kHz, odpovida posuvu 120 m/min pfi rozliSeni 0,1mm
: ¢erné, kovové, pro zastavbu, 144 x 144 x 83 (v x S x h)

: 138 x 138

: 0°C, +45°C
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14. Objednaci klié

Rizeni polohy P8822

Typ —
P88 = Rizeni polohy

Zalohovani paméti

1 = bez zalohovani
2 =se zalohovanim
Pocet os

Cislo verze SW
000 = standard
001 = prvni zvl&stni provedeni

Napajeci napéti
024 =24 VDC
115 =115 VAC
230 =230 VAC

0 =AB (24V/24V, 20kHz)

1 =A,B,0 (24V/24V, 20kHz)

2 =AB (24V/5V, 100kHz)

3 =AB,0 (24V/5V, 100kHz)

8 =AB (24V/24V, 20kHz, NPN)
PrisluSenstvi

P = analogovy vystup

PP = analogovy vystup pro obé osy
R  =reléové vystupy

EN = vstupy NPN

S =sériové rozhrani RS 232
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