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1.  Celni panel

Aktualni poloha Pocet
Znaménko | Cilova poloha
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Parametry

Start

Stop

Nulovani Kurzor

1.1. Popis ¢elniho panelu

Aktudlni poloha : indikuje aktualni hodnotu polohy
Cilova poloha :zadani cilové hodnoty polohy

Pocet - indikuje 1. kolik kusl zbyva zpracovat (externi ¢itac)
2. zbyvajici pocet polohovani v pfiristkovém polohovani
LED Hand : sviti pfi manudélnim rezimu
LED Single : sviti pfi automatickém rezimu
LED 1-2 : zobrazuje polohu kurzoru - aktivni fadek displeje

1.2. Klavesnice

0000 00

Vybér manualniho nebo automatického rezimu.
Aktivni rezim je indikovan pfislusnou LED diodou (Hand/Single).

Start polohovani.

- Tlacitko je mimo funkci pfi zadavani parametri nebo v manudlnim rezimu.
Start referencni jizdy.

- Jen pfi prvnim stisknuti tlaCitka po zapnuti fizeni, dle nastaveni parametru R8/3.

Polohovéani je pferuseno, v fadku aktualni polohy je zobrazeno ,Stop*“.
Opétovnym stisknutim tlaCitka START muZze byt polohovani znovu obnoveno.

Pfepinani mezi Cislem parametru a jeho hodnotou.
Pfepinani mezi zadanim polohy a po¢tem kusu.

PrFistup k parametrim — dlouhé stisknuti tlacitka, ca. 1s.
Funkce TEACH (verze P8511-023).

Nulovani aktivniho fadku displeje.

Numericka klavesnice.
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2. Inicializace pfFi zapnuti

Parametrem R33 se urluje vychozi stav fizeni po zapnuti.

R33 =0  stav fizeni pfi zapnuti odpovida stavu pfi vypnuti
R33=1  automaticky rezim
R33=2  manuélni rezim

Hodnota aktudlni polohy zustavé zachovana (zalohovani).
V manualnim reZimu jsou fadky displeje cilova poloha a pocet ks vynulovany.
V automatickém rezimu je zobrazena posledni zadana cilova poloha a pocet kusu.

3.  Zapis parametri

- Pristup k parametrim je mozny pouze z automatického rezimu.

- Parametry mohou byt ménény pouze po zadani bezpecnostniho kédu R98 = 250565.
- Cisla parametrti se zobrazuji v Fadku aktualni polohy.

- Hodnoty parametr(l se zadavaji v fadku cilové polohy.

- Parametry se automaticky ukladaji po pfepnuti do Fadku aktualni polohy.

Blika Cislo parametru.
V pfipadé, Ze nebyl doposud zadan bezpecnostni kdd do R98, je zobrazen
parametr R98. V opacném pfipadé je zobrazen posledni zvoleny parametr.

Pfechod k hodnoté parametru.
V pfipadé zadani bezpecnostniho kodu je zobrazeno . . . . . ..

Zadani bezpecnostni kodu.
R98 = 250565

ca.ls

©

V fadku aktualni polohy je zobrazeno ,99" (parametr R99).

Zadani pozadovaného ¢isla parametru.

Zobrazeni hodnoty zvoleného parametru v Fadku cilové polohy.
Sviti LED 1 - moZné zadani hodnoty.

Zadani nové hodnoty parametru.

©

Hodnota parametru je ulozena.
V fadku aktudélni polohy je zobrazeno ¢&islo nasledujiciho parametru.

Ukonceni zadani parametra.
Opakovanim pfedchozich krokl Ize zménit libovolny pocet parametra.

©0c0C0C0 ©
©

ca.ls

Zména parametru je stdle mozna. Stisknete-li dlouze tlagitko @ bude opétné zobrazen
posledni zvoleny parametr.

Po ukongeni zadani parametrl je nutné zamezit dalSi zméné parametrd (3 moznosti):

1. Vyvolat parametr 98, vynulovat jeho hodnotu tlagitkem . a potvrdit tlacitkem @
2. Rizeni polohy vypnout a znovu zapnout.

3. Aktivovat vstup Reset



4, Rezimy provozu

4.1. Manualnirezim ,Hand"

Je-li tlacitkem @ aktivovan manudlni rezim (sviti LED Hand), je mozné pomoci tlacitek

a ovladat polohovani. Ostatni tlacitka jsou zablokovana az do zmény rezimu.

Tlacitka maji nasledujici funkce (pfifazeni tlaCitek ke sméru posuvu muze byt zménéno
v R64):

- tlagitko smér +
- tlacitko smér -

Manudlni polohovani zac¢ina vzdy pomalou rychlosti. Po ¢asové prodlevé (R32) dojde k prepnuti
na rychloposuv. K ukonéeni posuvu dojde po uvolnéni tlacitka nebo pfi dosazeni krajni
polohy.

4.2. Automaticky rezim ,Single"
V automatickém rezimu je mozny zapis do fadku cilova hodnota a fadku pocet kusu.

@ Sviti LED Single a LED 1.
- Zadani cilové polohy.
@ Sviti LED 2.

- Zadani poctu kusu.

. Start polohovani.

Po ukonc&eni polohovani pokracujte zadanim nové cilové polohy.



ELGO1

ELECTRIC
5. Jednotky méreni

5.1. R20 Desetinna tecka

Udava pozici desetinné tecky u délkovych hodnot. Zména pozice desetinné tecky nema vliv
na rozliSeni odmérovaciho systému.

R20=0  bez desetinné tecky
R20 =1 1/10

R20 =2 1/100

R20 =3 1/1000

Pozice desetinné tecky je ovlivnéna nastavenim parametru R97.

5.2. R97 Odmérovaci mira- mm/inch
R97/6 =0 Odmérovaci mirav mm
Volné nastavitelna pozice desetinné tecky.

R97/6 =1 Odmérovaci mira v palcich, rozliSeni 1/100 Inch
Desetinna tec¢ka pevné nastavena na 1/100.

R97/6 =2 Odmérovaci mira v palcich, rozliSeni 1/1000 Inch
Desetinna teC¢ka pevné nastavena na 1/1000.

R97/6 = 3...Volitelny faktor R94
Volné nastavitelna pozice desetinné tecky.

5.3. R94 Parametr Inch

Tento parametr je aktivovan nastavenim R97/6 = 3.
Rozsah nastaveni 0,00001+9,99999. V3echny délkoveé parametry jsou automaticky prepocteny.

5.4. R96 Opravny faktor

Timto faktorem jsou nasobeny pfichozi impulsy od snimace polohy.
Rozsah nastaveni 0,00001+9,99999.

Pokud neni délkova korekce zapotrebi, je nutno nastavit v parametru R96 hodnotu 1,00000.

6. R56 Vyhodnocenihran signalu

R56 =1 déleni snimace x1
R56 =2 déleni snimace x2
R56 =4 déleni snimace x4



7. Polohovani

Je-li zapotfebi odliSné nastaveni pro jednotlivé sméry polohovani, je nutné nastavit parametr
R28/2 = 1. Nyni plati pro ,smér + parametry R1 - R3 a pro ,smér -“ parametry R21 - R23.
7.1. R1/R21 Prvnizpomalovaci bod

Hodnota prvniho zpomalovaciho bodu, rychly posuv pfechézi v pomaly posuv.

7.2. R2/R22 Druhy zpomalovaci bod

Hodnota druhého zpomalovaciho bodu, pomaly posuv pfechazi v dojezdovy posuv.

7.3. R3/R23 Kompenzace prejezdu

Kompenzaéni konstanta prejezdu.

Pfiklad : Cilova poloha je trvale pfekratovana o 0,2mm. Po nastavenim R3 = 0,2 bude
polohovani ukonéeno o 0,2mm dfive.

Pfednastavena hodnota R3 = 0 umoznuje odecteni skute¢né hodnoty prejezdu. Aby bylo
polohovani pfesné, musi byt kompenzacni hodnota co nejmensi (0,0 - 0,2mm) a mechanicky
odpor staly. Rychlost dojezdového posuvu musi byt nastavena tak, aby odpovidala malé hodnoté
kompenzace prejezdu.

Dvourychlostni polohovéani

Upozornéni : Hodnota parametru R2 (druhy zpomalovaci bod) musi byt stejna jako hodnota
zapsana do R1 (prvni zpomalovaci bod).

R1=R2

Rychloposuv Cilova poloha

Zpomaleny posuv

! &——>, kompenzace piejezdu R3
b S >' 1. zpomalovaci bod R1

TFirychlostni polohovani
Upozornéni : Hodnota R1 musi byt vétSi nez R2
R1>R2

Rychloposuv Cilova poloha

Zpomaleny posuv

Dojezdovy posuv

. &——> kompenzace prejezdu  R3
< > 2. zpomalovaci bod R2
> 1. zpomalovaci bod R1

A




Konfigurace relé

R8/5=0 Trirychlostni polohovani
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R8/5=1 Dvourychlostni polohovani

Konektor ST5 PIN | 3-4 | 5-6 | 7-8 | 9-10 Konektor ST5 PIN | 3-4 | 5-6 | 7-8 | 9-10
Relé 2 3 4 5 Relé 2 3 4 5
Dojezdovy posuv X Dojezdovy posuv X X

Pomaly posuv X X Pomaly posuv

Rychly posuv X X X Rychly posuv X X
Zpétny dojezdovy posuv| X X Zpétny dojezdovy X X

posuv

Zpétny pomaly posuv X X X Zpétny pomaly posuv

Zpétny rychly posuv X X X X Zpétny rychly posuv X X
R8/5=2 Dvourychlostni polohovéani R8/5=3 Dvourychlostni polohovani
Konektor ST5 PIN | 3-4|5-6 | 7-8 | 9-10 Konektor ST5 PIN | 3-4 | 5-6 | 7-8 | 9-10
Relé 2 3 4 5 Relé 2 3 4 5
Dojezdovy posuv X X Dojezdovy posuv X

Pomaly posuv Pomaly posuv

Rychly posuv X X Rychly posuv X

Zpétny dojezdovy X X X Zpétny dojezdovy X
posuv posuv

Zpétny pomaly posuv Zpétny pomaly posuv

Zpétny rychly posuv X X X Zpétny rychly posuv X
R8/5=4  Trirychlostni polohovani R8/5=5 Trirychlostni polohovani
Konektor ST5 PIN [ 3-4[56]7-8]910 Konektor ST5 PIN | 3-4]56]7-8]910
Relé 2 3 4 5 Relé 2 3 4 5
Dojezdovy posuv X Dojezdovy posuv X X

Pomaly posuv X X Pomaly posuv X

Rychly posuv X X X Rychly posuv X X

Zpétny dojezdovy X X X X Zpétny dojezdovy X X
posuv posuv

Zpétny pomaly posuv Zpétny pomaly posuv

Zpétny rychly posuv Zpétny rychly posuv X

R8/5=6  Trirychlostni polohovani

Konektor ST5 PIN | 3-4 | 56 | 7-8 | 9-10

Relé 2 3 4 5

Dojezdovy posuv X

Pomaly posuv X X

Rychly posuv X X X

Zpétny dojezdovy X

posuv

Zpétny pomaly posuv X X

Zpétny rychly posuv X X X

X = sepnuty vystup (kontakt rel€)



8. Citaé kust
Parametrem R18 je zvolen zpUsob &itani kusu.

R18/6 =0 bez Citace

R18/6 =1 automatické odecitani

R18/6 =2  automatické pricitani

R18/6 =3 odecitani signalem od stroje

R18/6 =4  pficitani signalem od stroje

R18/6 =5 automatické odecitani a pri¢itani (pouze v automatickém rezimu)
R18/6 =6 odecitani a pri¢itani signalem od stroje (pouze v automatickém rezimu)
R18/6 =7 automatické odecitani (STOP pfi 0)

R18/6 =8 odecitani signadlem od stroje (STOP pfi 0)

Pricitani

PFi této funkci se indikovana hodnota zvySuje o ,1“ az do nastavené hodnoty, kdy dojde
k aktivaci vystupniho signalu Pocet kust dosazen. Po¢atecni hodnota je O.

Odeécitani

Indikovana hodnota Citace se sniZuje o ,1". Pokud je pocet kusl roven nule, dojde k aktivaci
vystupniho signalu Pocet kusti dosazen. Poc¢ate¢ni hodnota je rovna predvolenému poctu kusa.
Pri¢itani / odeéitani

Je-li zadana hodnota poctu kusu, pak se indikovana hodnota snizuje o ,,1". Po dosazeni
nulové hodnoty se hodnota zvy3uje o ,1".

Je-li zadana nulova hodnota poctu kusu, pak se indikovana hodnota zvySuje o ,1“.

Vystupni signal Pocet kust dosazen neni v takovémto provozu aktivovan.

Automatické ¢€itani

Po kazdém dosaZeni pozice se indikovana hodnota ¢&itace kust zméni automaticky o ,1“.
Citani signalem od stroje

Po kazdém dosaZeni pozice a nasledné aktivaci vstupu CitaCe se indikovana hodnota ¢itace
kusl zméni o 1%

-10-
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9. Casové parametry
VSechny ¢asové parametry mohou byt nastaveny v rozsahu 0,1 az 99,9 sekundy.

9.1. R9 Polohadosazena

Vystup ,Poloha dosaZena“ je aktivni pfi dosazeni cilové polohy, Aktualni poloha = Cilova poloha
+ Toleran¢ni okno. Je-li zadana hodnota 0,1 az 99,9 s, je pfi dosaZeni polohy aktivovan
vystup po tuto dobu. Je-li hodnota parametru nulova, je vystupni signal staticky.

9.2. R10 Dosazenivrcholu smyéky jednostranného najezdu - prodleva

Na vrcholu smyc¢ky jednostranného najezdu jsou vypnuty pojezdové signaly. Po uplynuti této
prodlevy zacina fizeni zpét polohovat na cilovou hodnotu.

9.3. R11 Pocet kusa dosazen

PFi dosazeni predvoleného pocet kust dojde k aktivaci vystupu ,Pocet kusu dosazen“ na
dobu nastavenou v tomto parametru. Je-li hodnota nulovd, pak je vystupni signal staticky.
Vystup je aktivni az do dalSiho pfikazu ,Start".

9.4. R29 Rizenipolohuje - prodleva

Po piikazu ,Start* je aktivovan vystup Rizeni polohuje. Po dosaZeni cilové polohy a po uply-
nuti této doby je vystupni signal ukonéen.

9.5. R32 Prechod od zpomaleného posuvu k rychloposuvu v ruénim rezimu

PFi stisknuti nékterého z polohovacich tlacitek polohuje fizeni nejprve s pomalou rychlosti,
po uplynuti této doby prechazi fizeni na rychly posuv.

9.6. R34 ZpoZzdény Start

Polohovani je zpozdéno za prikazem ,Start“ o ¢as nastaveny v tomto parametru.

10. Typy polohovani

10.1. Absolutni polohovani

PFi absolutnim polohovani se polohuje na zadanou cilovou polohu. Polohovani je nezéavislé
na vychozi poloze.

10.2. Prirastkové polohovani

PFi pfirdstkovém polohovani se odjizdi o zadanou délku s ohledem na tloustku pilového
listu. Polohovani je zavislé na vychozi poloze.

Pfiklad: Aktualni poloha =176
Cilova poloha =100

Rizeni polohuje na hodnotu 176 + 100 + R6 (korekce na tloustku pilového listu).
10.3. Prrastkové od nuly

Jako predchozi. Pfi polohovani je vSak nejdfive vynulovan fadek aktualni polohy.
K cilové hodnoté se pfipo¢te hodnota R6 (korekce na tloustku pilového listu).

10.4. Prirastkové od nuly minus tlouStka pilového listu

Jako predchozi. Pfi polohovani je nejdfive vynulovan fadek aktualni polohy a nasledné je
jesté odectena hodnota R6, na konci polohovani odpovida aktualni poloha zadané cilové
poloze.

10.5. Prrastkové s kompenzaci chyby
Rizeni koriguje chybu z pfedchoziho polohovani, nedochéazi tak k postupnému nagitani chyb.
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10.6. Polohovani se smyékou jednostranného najezdu
Nastaveni typu smycky parametrem R8/6:

R8/6 =0 bez smycky

R8/6 =1 negativni smycka

R8/6 =2  pozitivni smycka

R8/6 =3  negativni vynucena smycka

R8/6 =4  pozitivni vynucena smycka

R8/6 =5 negativni smycka s dopolohovanim

R8/6 =6  pozitivni smycka s dopolohovanim

R4  Smycéka jednostranného najezdu

K vyrovnani vile musi byt cilova hodnota najizdéna vzdy ve stejném sméru. V jednom sméru
tedy fizeni prejizdi cilovou polohu o tuto hodnotu a po uplynuti doby R10 se na ni za¢ne
vracet, v opacném sméru Fizeni polohuje pfimo.

R24 Oblast nucené smy¢ky

Je-li pfi absolutnim polohovani cilova hodnota uvniti délkového rozsahu Aktualni poloha + R24,
je vyvolana nucena smycka.

Priklad:

Negativni vynucend smy¢ka  R8/6 =3
Oblast nucené smycky R24=1,0
Aktualni poloha 200,0

Pro cilové hodnoty v rozsahu od 200,1 az 201,0 nebude fizeni polohovat pfimo ale s nega-
tivni smyckou. Rizeni prejede cilovou hodnotu o hodnotu R4, zastavi se a po uplynuti doby
nastavené v R10 najede na cilovou polohu.

10.7. Dopolohovani

Dle nastaveni parametru R8/6:

R8/6 =5 dopolohovani s negativni smyckou

R8/6 = 6 dopolohovani s pozitivni smyckou

Je-li po ukon¢eném polohovéani aktuélni poloha v oblasti dopolohovani, je pfi opétovném stisknu-
ti tlaCitka ‘ spusténo polohovani popfipadé nucena smycka na puvodni cilovou polohu.

Priklad:
Cilova poloha =100,0
Toleranc¢ni okno R12=1,0

Oblast nucené smycky R24 =2,0

Sollwert mmp 100,0
Istwert m=p 98,0 99,0 101,0 102,0

.~ Oblast Toleran&ni okno .~ Oblast
i dopolohovani i dopolohovani

Oblast pro dopolohovani = 98,0 az 99,0 a 101,0 az 102,0

1. Je-li aktualni poloha v této oblasti, je stisknutim ‘ vyvolano dopolohovani.
2. Je-li aktualni poloha uvnitf rozsahu 99,0 az 101,0, nebude polohovéani uskuteénéno.
3. Mimo tuto oblast bude polohovani uskute€néno na cilovou hodnotu.
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11. Odjezd

Rizeni polohy disponuje nékolika odjezdovymi funkcemi, které se aktivuji vstupem ,Odjezd".

R18/2=0 Odjezd o R5

Rizeni odjizdi o hodnotu R5 ve sméru +. V této poloze z(stava fizeni aZ do doby, kdy je zruSena
aktivace vstupu Odjezd. Poté fizeni polohuje na vychozi polohu (pfed aktivaci funkce
Odjezd), odjezd je timto ukoncen.

R18/2=1 Odjezd na polohu R5

Rizeni odjizdi na polohu R5. V této poloze zlistava fizeni az do doby, kdy je zruSena
aktivace vstupu Odjezd. Poté fizeni polohuje na vychozi polohu (pfed aktivaci funkce
Odjezd), odjezd je timto ukoncen.

R18/2=2 Odjezd ,ve smeéru +“ po dobu R10

Rizeni odjizdi ve ,sméru +* po dobu R10. V této poloze zUstavéa Fizeni aZ do doby, kdy je
zruSena aktivace vstupu Odjezd. Pak Fizeni polohuje na puvodni hodnotu (pfed aktivaci
funkce Odjezd), odjezd je timto ukoncen.

R18/2=3 Odjezd o R5 bez navratu
Stejné jako R18/2 = 0, ale bez navratu do pavodni polohy.

R18/2=4 Odjezd na polohu R5 bez navratu
Stejné jako R18/2 = 1, ale bez navratu do pavodni polohy.

R18/2=5 Odjezd ve ,sméru +* po dobu R10 bez névratu
Stejné jako R18/2 = 2, ale bez navratu do pdvodni polohy.

R18/2=6 Odjezd o R5ve ,sméru -*
Rizeni odjizdi o hodnotu R5 ve ,sméru -“. V této poloze z(stava fizeni aZz do doby, kdy je
zruSena aktivace vstupu Odjezd. Poté Ffizeni polohuje na vychozi polohu (pfed aktivaci
funkce Odjezd), odjezd je timto ukoncen.

R18/2=7 Odjezd ve ,sméru -“po dobu R10

Rizeni odjizdi ve ,sméru -* po dobu R10. V této poloze zdstava Fizeni aZ do doby, kdy je
zruSena aktivace vstupu Odjezd. Pak Fizeni polohuje na puvodni hodnotu (pfed aktivaci
funkce Odjezd), odjezd je timto ukoncen.

R18/2=8 Odjezd o R5ve ,sméru -“ bez navratu
Stejné jako R18/2 = 6, ale bez navratu do pavodni polohy.

R18/2=9 Odjezd ve ,sméru -“po dobu R10 bez navratu
Stejné jako R18/2 = 7, ale bez navratu do pavodni polohy.

12. R25 Fixni poloha

Funkce se spousti prostfednictvim vstupu Fixni poloha. Rizeni odjizdi na polohu uloZenou
v tomto parametru. Po dosazeni polohy je tato funkce ukoncena.
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13. Softwarove koncové polohy
13.1. R13/R14  Minimalni/ maximalni hodnota polohy

Automatické polohovani

PFi automatickém polohovani kontroluje fizeni polohy zadanou cilovou hodnotu i s ohledem
na nastaveni smycky jednostranného najezdu. Pokud je tato poloha mimo pracovni rozsah,
uréeny témito meznimi hodnotami, neni polohovani uskute¢néno a je zobrazeno chybové
hlaseni.

Cilova poloha < Minimalni hodnota polohy (R13) Chybové hlaseni ,,04*
Cilova poloha > Maximalni hodnota polohy (R14) Chybové hlaseni ,,05*

Manualni polohovani

V manualnim rezimu fizeni polohy automaticky zpomali pfed krajni polohou, tak aby nedoslo
k prejeti této polohy. Po dosazeni krajni polohy je pohyb pferuSen a neni jiz timto smérem
mozny. Chybové hldSeni neni zobrazeno.

Aktivni koncovy spina¢ -  polohovani ve ,sméru -“ neni mozné Chybové hlaseni ,02“
Aktivni koncovy spina¢ + polohovani ve ,sméru +“ neni mozné Chybové hlaseni ,03*

13.2. Vypnuti omezeni R13 a R14
Hlidani krajnich poloh a koncovych spinacud je nastaveno parametrem R15.

Minimélni / maximalni hodnota polohy R13 a R14
R15/6 =0 oba softwarové koncové body ve funkci
R15/6 =1 softwarovy koncovy bod R13 mimo funkci
R15/6 =2  softwarovy koncovy bod R14 mimo funkci
R15/6 =3 oba softwarové koncové body mimo funkci

Externi koncovy spina€ - ST4 PIN3 a PIN4

R15/5=0 oba externi koncové spinace ve funkci
R15/5=1 externi koncovy spina¢ - ST3 PIN 3 mimo funkci
R15/5=2 externi koncovy spina¢ + ST3 PIN 4 mimo funkci
R15/5=3 oba externi koncové spinace mimo funkci

14. Hlidani snimace

Nedojde-li po uplynuti této doby od pocatku polohovani ke zméné stavu vystupnich signalu
snimace polohy, je polohovani pferuseno a je zobrazeno chybové hlaseni ,01".

Je-li hodnota parametru nulov4, je hlidani snimace deaktivovano.
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15. Zapis reference
Zapis hodnoty do radku aktualni polohy je mozny nékolika zpusoby. Nastaveni v R8/3.

15.1. zapis reference externim vstupem z R7

R8/3=0

Aktivovanim vstupu reference dojde k zapisu hodnoty uloZzené v R7.

15.2. zapis reference externim vstupem z Fadku cilové polohy

R8/3=1

Aktivovanim vstupu reference v automatickém reZzimu dojde k zapisu hodnoty ze zadané
cilové polohy.

15.3. zéapis reference z R7

R8/3=4

V automatickém rezimu se dlouhym stisknutim tlacitka G vyvolé parametr R7. Po zadani
hodnoty reference do tohoto parametru a ukonCeni zadani tlaCitkem @ se zaroven
prepiSe novy obsah R7 do fadku aktualni polohy.

15.4. Najezd do referenéniho bodu

R8/3=2 Referenéni jizda +
R8/3=3 Referenéni jizda -

Je-li po zapnuti fizeni stisknuto tlagitko ‘ nebo je-li aktivovan vstup reference, odjizdi fizeni

dle nastaveni R8/3 ve ,sméru +“ nebo ,-“. Po najeti na koncovy spina¢ je polohovani
zastaveno. Po prodlevé R10 fizeni reverzuje a po sjeti z koncového spinace je odblokovan
vstup pro nulovy impuls. Prvni nulovy impuls zastavuje pohyb soufadnice a zaroven dojde
k zapisu hodnoty R7 do fadku aktualni polohy.

Po dobu referenéni jizdy je aktivni vystup Referenéni jizda.

Nastaveni rychlosti pfi referenéni jizdé:
Cast 1 — Rychlost jizdy smérem ke koncovému spinaéi
rychlost nastavitelna v parametru R69

R69/6 =0 Dojezdovy posuv
R69/6 =1 Pomaly posuv
R69/6 =2  Rychly posuv

Cast 2 — od koncového spinaée k nulovému impulsu
Rychlost je pevné nastavena na dojezdovy posuv.
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16. R 12 Toleranéni okno — Sirka

Pomoci této funkce je mozno ztotozZnit cilovou a aktuélni polohu pfi dokonéeném polohovani.
Funkce je aktivni v oblasti cilové hodnoty + R12. Skute¢na aktualni hodnota je uloZena
Vv procesoru, pfi polohovani tedy nedochazi k chybam.

Priklad : R12 = 0,2 tzn. toleranci £0,2mm

bez toleranéniho okna s toleranénim oknem
[ | ] Ani [ 200N ﬂ
/ 9 93 hodnota po polohovani U U
200N ﬂ 4 cilova [ 200N ﬂ
U U zadana cilova poloha U uUU

Upozornéni: PAi uvadéni fizeni do provozu by méla byt hodnota tohoto parametru nulova.

17. R 28/4 Blokovani startu v toleranénim okné
R28/4 =0 bez blokovani
R28/4 =1 aktivni blokovani

LeZi-li hodnota cilové polohy uvnitf v rozsahu aktuélni poloha = R12, neni mozné pfi absolutnim
polohovani fizeni odstartovat.

18. Poruchové hlaseni

Dojde-li k poruse, je na tuto skute€nost obsluha upozornéna prostfednictvim poruchového
hlaSeni (blikajici ¢islo poruchy) v fadku aktuélni polohy.

Porucha - é.:

01 Hlidani snimace

02 Koncovy spinac ,-* aktivni

03 Koncovy spinac ,+" aktivni

04  Cilova poloha < Minimalni hodnota polohy R13

05  Cilova poloha > Maximalni hodnota polohy R14
07 Aktivni externi vstup ,Stop“ nebo pferuseni vodice

Poruchové hlaseni Ize vymazat stiskem libovolného tlacitka.
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19. Seznam parametrt
P.¢. | Funkce Jednotka/rozsah Ho@nota Skutecr_l_a
od vyrobce na stroji
R1 Prvni znomalovaci bod 0.1mm 20.0
R2 Druhy zpomalovaci bod 0,1mm 10,0
R3 Kompenzace prejezdu 0,2mm 0,0
R4 Smycka jednostranného najezdu 0,1mm 5,0
R5 Odjezd 0,1mm 50,0
R6 Korekce na tloustku pilového listu 0,2mm 0,0
R7 Referen¢ni bod 0,1mm 100,0
R8 | Systémovy parametr 1 strana 18 100000
R9 Poloha dosazena 0,1s 1,0
R10 | DosaZeni vrcholu smycky - prodleva 0,1s 1,0
R11 | Pocet kusu dosazen 0,1s 1,0
R12 | Toleranéni okno 0,2mm 0,0
R13 | Minimélni hodnota polohy 0,1mm 0,0
R14 | Maximélni hodnota polohy 0,1mm 50000,0
R15 | Vypnuti omezeni R13 a R14 strana 14 0
R17 |Jas displeje 0-15 10
R18 | Systémovy parametr 2 strana 18 0
R19 | Hlidani snimace 0,1s 0,0
R20 | Desetinnd tecka strana 7 1
R21 | Prvni zpomalovaci bod (smér -) 0,1mm 20,0
R22 | Druhy zpomalovaci bod (smér -) 0,1mm 10,0
R23 | Kompenzace pfejezdu (smér -) 0,2mm 0,0
R24 | Oblast vynucené smycky 0,2mm 0,0
R28 | Systémovy parametr 3 strana 19 0
R29 |Rizeni polohuje - prodleva strana 11 1,0
R32 | Prodleva pfi pfechodu od pomalého 0,1s 1,0
k rychlému posuvu v man. rezimu
R33 | Inicializace pfi zapnuti strana 4 0
R34 | Prodleva Start 0,1s 0,0
R56 | Multiplika¢ni faktor IW 1,2,4 1,24 4
R64 | Zména smyslu polohovacich tlaCitek 0-1 0
R69 | Nastaveni rychlosti pfi referenéni jizdé 0-2 0
R88 | Systémovy parametr 4 strana 19 0
R90 | Servisni registr 0-2 2
R94 | Parametr Inch 0,00001 1,00000
R96 | Opravny faktor 0,00001 1,00000
R97 |Inch/ mm 0-3 0
R98 | Bezpecnostni kod 250565
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20. Systémové parametry
20.1. R8 Systémovy parametr 1

[ R Iy

Vo 20
Zpusob polohovémiJ L Smyc¢ka jednostranného najezdu
0 = analogové Fizeni 0 = bez smycky
1 = stupriovité fizeni 1 = negativni smycka

2 = pozitivni smyc¢ka

3 = negativni smyc¢ka s vynucenou smyckou

4 = pozitivni smyc¢ka s vynucenou

smyckou

5 = negativni smyc¢ka s dopolohovanim
L 6 = pozitivni smycka s dopolohovanim

Reference
0 = z&pis reference z R7 (vstup)

1 = zapis reference z cilové polohy (vstup)
2 = n§jezd do referen¢niho bodu +

3 = najezd do referencéniho bodu -

4 = zapis reference z R7 (klavesnice)

Konfigurace relé
nastaveni O - 6

viz strana 9
20.2. R18 Systémovy parametr 2
12200 C
o200
Sériové rozhrani ‘ L Cita¢ kusu
0 = bez rozhrani 0 = bez CitaCe
1=RS 232 1 = automatické odecitani
Odiezdové funkce 2 = automatické pricitani
0 = odjezd o R5 3 = odedcitani signalem
1 = odjezd na RS 4= Ogésigélor{?si nalem
2 = odjezd ve sméru ,+“ po dobu R10 - gd Stroie 9
3 = odjezd o RS (bez navratu) 5= automajltické odeditani
4 = odjezd na R5 (bez navratu) - o DREItANT
5 = odjezd ve sméru ,+" po dobu R10 (bez navratu) _ pnettant -
6 = odjezd o R5 ve sméru ,-“ 6= o_declltanl a prician
7 = odjezd ve sméru ,-“ po dobu R10 7= thgii?cﬁg zgg{“:eiténi
6 = odjezd o R5 ve sméru ,-“ (bez navratu) - (STOP pfi 0)
7 = odjezd ve sméru ,-“ po dobu R10 (bez navratu) _ or Pt
8 = odecitani signalem
Polohovani od stroje (STOP pfi 0)

0 = absolutni

1 = pfirdstkové +

2 = pfirastkové -

3 = prirastkové od nuly

4 = prirastkové od nuly minus tloustka pilového listu
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20.3. R28 Systémovy parametr 3
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Zpomalovaci body a kompenzace A

prejezdu
0 = pro oba sméry plati R1, R2 a R3
1 = smér + (R1,R2,R3), smér - (R21,R22,R23)

Externi Stop high/low aktivni
0 = Stop aktivni pfi trovni low
1 = Stop aktivni pfi trovni high

Blokovani startu v toleranénim okné
0 = bez blokovani
1 = blokovani aktivni

20.4. R88 Systémovy parametr 4

raaucC
ca2

— |9

|— oo

Volba displeje
1 = Cilové poloha
2 = Cil.poloha + pocet kusu

Blokovani Start / Stop

1 = Tlacitko Stop blokovano
2 = Tlacitko Start blokovano
3 = Start i Stop blokovan

Kompenzace chyby v pfirdstkovém rezimu

0 = deaktivovana
1 = aktivovana

Startovaci vstup

0 = od vzestupné hrany

1 = od sestupné hrany

20.5. R98 Bezpecénostni kdd

Po uloZeni hodnoty ,250565" je moZné zadani hodnot parametru.
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21. Schéma zapojeni

ST2 Snima¢ polohy HTL

Pin1 [0V (GND)

Pin 2 Napajeci napéti +24VDC (out)

Pin 3 Kanal A

Pin 4 Kanéal B

Pin 5 Stinéni snimace

ST2 Snimac polohy TTL (Canon)

Pin1 [0V (GND)

Pin 2 Napajeci napéti +24VDC (out)

Pin 3 Kanal A

Pin 4 Kanéal B

Pin 5 Stinéni snimace

Pin 6 Kanal /A

Pin 7 Kanal /B

Pin 8 Kanal Z

Pin 9 Kanal /Z

ST 3 Vstupni signaly

Pin 1 Vztazny potencial OV (NPN)
nebo 24V (PNP - standard)

Pin 2 Start

Pin 3 Stop

Pin 4 Reference

Pin 5 PFirGstkové -

Pin 6 Odjezd

Pin 7 |Citag kusti (odegitani/pricitani)

Pin 8 Pfirastkove +

ST4 Vstupni signaly

Pin 1 Vztazny potencial OV (NPN)
nebo 24V (PNP - standard)

Pin 2 Systémovy reset

Pin 3 Koncovy spinac -

Pin 4 Koncovy spinac +

Pin 5 Fixni poloha

Pin 6 -

Pin 7 -

Pin 8 -

ST5 Vystupni signaly

Pin 1-2 |Poloha dosazena

Pin 3-4 |Dojezdovy posuv - R8/5

Pin 5-6 | Pomaly posuv - R8/5

Pin 7-8 | Rychly posuv - R8/5

Pin 9-10 | Zpétny posuv - R8/5
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ST6 Vystupni signaly
Pin 1-2 | Rizeni polohuje
Pin 3-4 |Pocet kusll dosazen
Pin5-6 |-

Pin7-8 |-

Pin 9-10 -

ST7 Sériové rozhrani RS 232
Pinl |RX
Pin2 |TX
Pin 3 oV
ST9 DC napajeci napéti
Pinl1 [0V (GND)

Pin 2 Napajeci napéti +24VDC
Pin 3 PE (stinéni)

ST9 AC napajeci napéti
Pin 1 L1 (230/115 VAC)

Pin 2 N
Pin 3 PE (stinéni)
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22. Funkce vstupa
22.1. Konektor ST 3

ST3 PIN1 Vztazny potenciél 24V (PNP - standard) nebo 0V (NPN)

ST3 PIN2  Externi start
Externi spusténi polohovani. Nastaveni aktivni hrany R88/5.

ST3 PIN3  Externi stop
Otevreny vstup (bez potencialu) b Stop aktivni, polohovani zablokovano
PFi povelu START je zobrazeno chybové hlaseni ,,07“.

OSetfeny vstup (vztazny potencidl) b Stop neaktivni, polohovani je mozné
ST3 PINA Reference

Nastaveni zpusobu reference v R8/3.

Aktivovanim vstupu dojde k zapisu reference nebo ke spusténi referencni jizdy.

ST3 PIN5  Priradstkové ,smér -“
Volba typu polohovani - pfirtstkové ve ,sméru -“.

ST3PIN6  Odjezd
Aktivovanim vstupu je vyvolana funkce Odjezd (R18/2).

ST3 PIN7  Poc€et kusu - vzestupné / sestupné ¢éitani
S kazdym impulsem na vstupu je aktualni poc€et kust zvySen nebo snizen o 1.
R18/6 =3  sestupné ¢itani
R18/6 =4  vzestupné Citani
R18/6 =6  sestupné citani (pfi zadané predvolbé > 0)
sestupné citani (pfi nulové hodnoté citace kusu)

ST3 PIN8  Prirastkové ,smér +*
Volba typu polohovani - pfiristkové ve sméru ,+*.
Soucasné s timto vstupem musi byt aktivni i vstup ST3 PINS.

22.2. Konektor ST4

ST4 PIN1  Vztazny potenciél 24V (PNP - standard) nebo 0V (NPN)
ST4 PIN2  Systémovy reset
Aktivovanim tohoto vstupu dojde k nastaveni fizeni do vychoziho stavu.
ST4 PIN3+4 Koncové spinace
Na tyto vstupy mohou byt pfipojeny koncové spinace.
ST4 PIN3 = koncovy spinac -
ST4 PIN4 = koncovy spinac +
Chybova hlaSeni (je-li vstup bez vztazného potencialu)
02 = koncovy spinac ,-“ aktivni
03 = koncovy spinac ,+“ aktivni
ST4 PIN5  Fixni poloha
Aktivovanim tohoto vstupu je vyvolano polohovani do fixni polohy.
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23. Funkce vystupu
23.1. Konektor ST5

ST5PIN1-2 Polohadosazena
Vystup je aktivovan pfi dosazeni cilové polohy * toleranéni okno R12.
Nastaveni délky vystupniho signalu ,Poloha dosazena“ v rozmezi 0,1 , 9,9s.
PFi nastaveni R9 = 0,0 je vystupni signdl staticky ® souradnice v poloze.

ST5 PIN 3-10 Signaly pro posuv
Signaly pro posuv jsou nastavitelné v R8/5.
Pfi standardnim nastaveni R8/5 = 0 plati nasledovné:
ST5 PIN 3-4 Relé 2 Dojezdovy posuv
ST5 PIN 5-6 Relé 3 Pomaly posuv
ST5 PIN 7-8 Relé 4 Rychly posuv
ST5PIN9-10 Relé5 Zpétny posuv

23.2. Konektor ST6

ST6 PIN 1-2  Rizeni polohuje
Pfi obdrzeni pfikazu Start spina kontakt ST6 PIN 1-2. Po ukonc¢eni polohovani
rozpina kontakt po uplynuti doby nastavené v R29 (0,1 , 9,9s).

ST6 PIN 3-4  Pocet kusti dosazen
Po dosaZeni predvolby sepne vystup ,Pocet kusu dosazen“ na dobu nastave-
nouv R11 (0,1, 9,9s). Pfi nastaveni R11 = 0 je vystupni signdl staticky.

Citani vystup je aktivni

sestupné pfi poctu kust = 0

vzestupné pfi dosazeni predvolby

vzestupné / sestupné pfi dosazeni poctu kust O pfi sestupném ¢itani

24. Zastavba pfistroje

Misto zastavby:

PFistroj nesmi byt instalovan v blizkosti ruSivych zdroju, silného induktivniho a kapacitniho
ruSeni nebo v mistech velkého elektrostatického naboje.

UloZeni pfivodl: VSechna nizkonapétova vedeni vést oddélené od vykonovych privodu stroje.
Stinéni:

VSechna externi vedeni signald musi byt stinéna. Stinéni musi byt nizkoohmicky propojena
se spole¢nou ochranou zemi (jednostranné u fizeni polohy).

Upozornéni :

1. VztaZzny potenciél (0V) nesmi byt spojen s ochrannou zemi.

2. Stinéni nesmi byt oboustranné pfipojena na kostru stroje.

3. Pristroje chranit proti prehrati od externich zdroja tepla.

4. Chrénit proti pfepétovym Spickam.

OdruS8eni stroje:

Pokud se i pfes dodrzeni vySe uvedenych zasad vyskytne ruSeni, postupujte nasledovné:
1. Opatfit RC-Cleny civky stykacl na stfidavé napéti(napf. 0,1nF/100W)

2. Opatfit zh&Secimi diodami stejnosmérné induktivni zatéze.

3. Opatfit RC-Cleny jednotlivé fadze motoru (ve svorkovnici) i jeho brzdu, pokud je ji vybaven.
4. Pred Fizeni zapojit odruSovaci filtr do sitovych pfivoda.
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25. Test pFistroje (pouze pro servisni Ucely)
Servisni registr R99 je aktivni jen tehdy, je-li v parametru R98 uloZzen bezpe&nostni kod.

R90 =1 Tlagitka 0, 1 a 4 jsou funkéni (pasivni provoz)
R90 =2 Tlaéitka 0 az 8 jsou aktivni

Stisknutim vySe uvedenych tladitek jsou vyvolany néasledujici testujici funkce. K ukon&eni
testu stisknéte tlacitko . a pro vystup ze servisniho registru stisknéte dlouze @

Priklad testu vstupt ST3 PIN1-8 (zobrazeni v fadku pro cilovou polohu)

- Cislice 1 a 2 = hlaska i0 (input)
[‘ ‘: :‘ " “ [} ' '] i 8?,: Cislice 3 aZ 6 = zobrazeni stavu vstupti
-

L ST3/1  Vstupy ST3 PIN 2 a 5 jsou aktivni, ostatni
ST3/2  ystupy nejsou aktivni.
ST3/8
Tabulka vystupnich kontaktl relé
Relé | Kontakty Relé | Kontakty
1 ST5 PIN 1-2 6 ST6 PIN 1-2
2 ST5 PIN 3-4 7 ST6 PIN 3-4
3 ST5 PIN 5-6 8 ST6 PIN 5-6
4 ST5 PIN 7-8 9 ST6 PIN 7-8
5 ST5 PIN 9-10 10 ST6 PIN 9-10
test vstupti ST3 PIN 2-8 i0
stav vstupl je zobrazen prostfednictvim segmentu displeje cilové polohy
test vstupti ST4 PIN 2-8 i1
stav vstupl je zobrazen prostfednictvim segmentu displeje cilové polohy
test vstupti ST3 PIN 2-8 a vystupt relé 1-7 00

stav vstupu je zobrazen prostfednictvim segmentl displeje cilové polohy a zaroven je
doprovazen sepnutim pfislusného relé 1 az 7

test vstuptl ST4 PIN 2-3 a vystupt relé 9-10 ol
stav vstupu je zobrazen prostfednictvim segmentl displeje cilové polohy a zaroven je
doprovazen sepnutim pfislusného relé 9 az 10

zobrazeni SV a SN é€isla
displej cilové polohy = SV ¢islo a &islo verze, displej poctu kust = SN ¢islo

test vystupnich relé 1-8 pomoci tlaéitek 1-8 to0
stisknutim tlacitek se ovlada sepnuti pfisluSnych relé, sepnuti relé je zobrazeno
prostfednictvim segmentu displeje cilové polohy

test vystupnich relé 9-10 pomoci tlaéitek 1-2 tol
stisknutim tlagitek se ovlada sepnuti pfisluSnych relé, sepnuti reléje zobrazeno
prostfednictvim segmentu displeje cilové polohy

CACIC

©

test klavesnice tAStSt
stisknuté tlac¢itko se zobrazi na displeji cilové polohy
@ nastaveni vychozich parametri PArSEt

nastaveni vychozich hodnot parametra (vyrobni pfednastaveni)
ukoné&eni procesu je signalizovano hlasenim rEAdY
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26. Technicka data
Napéjeni
Proudovy odbér

Napéjeci napéti snimace
Vstupy

Vystupy

Zalohovani
Pripojeni

Displej

Hardware
Systémova presnost
Citaci frekvence
Pouzdro

Okno pro zastavbu
Rozsah provoznich teplot
Hloubka zastavby
Stupen kryti

VIhkost vzduchu

27. Objednaci kli¢

: 24 VDC nebo sitové napajeni 230/115VAC
: 24VDC/max. 110mA pfi nezatizenych vystupech

230/115 VAC 50/100 mA

: 24VDC, max. 130mA
: PNP otevieny kolektor

délka impulsu min. 300 ms
zatizitelnost max. 10 mA

: reléové kontakty, zatizitelnost 3A

: EEProm, Zivotnost 10° vypinacich cyklt nebo 10 let

: RIA konektory

: 10 mm vysoky LED-Cerveny, jas regulovatelny pfes R17
: 16 bit-mikroprocesor s 256kB EPROM a 32kB RAM

: +1 inkrement

: 20 kHz odpovida pfi rozliSeni 0,2mm posuvu 120 m/min
: ¢erné, kovové, pro zastavbu, 144 x 144 x 83 mm (v x § x h)
: 138 x 138 mm

: 0°C , +45°C

: 75 mm bez konektoru, s konektory 110 mm

: Celni panel IP 43, konektory IPOO

: max. 85%, nekondenzuijici

P8511-023-230-0-R

ooy -Uuu -t -0 -
|

Typ
P8511 = fizeni polohy

Cislo verze SW

000 = standardni

001 = prvni zdkaznické provedeni

023 = kmenova pasova pila

Napdajeci napéti

024 =24VDC

115 =115VAC

230 =230VAC

Odmeérovaci systém

0 =A, B-24VDC, 20 kHz, PNP

1 =A, B, Z-24VDC, 20 kHz, PNP

3 =A, /A, B, /B, Z, IZ - napajeni 24 VDC, vstup 5V RS422 100 kHz
M = A, B - 24VDC pro mg. odméfovani ELGO
Vystupy

R = reléoveé

P = analogovy PID (+ 10V)
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