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1.  Zapojeni
Svorky 8, 9 a 10 jsou nevyuzity.
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1.1. Napdjeni

Indikace vyuziva DC napéjeni v rozsahu od 17 V do 30 V na svorkach 1 a 2. Proudovy
odbér zavisi na Urovni napéjeciho napéti (napf. 80mA pfi 30V nebo 120mA pfi 18V).
Pro AC napajeni pouzijte svorky 0 VAC, 115 VAC nebo 230 VAC.

PFikon indikace je 7.5 VA.

1.2. Pomocné napéti
Na svorce 7 je k dispozici napajeci napéti 24 VDC / max. 120 mA pro snimace polohy.

1.3. Vstupy A,B aReset (C)
Vstupy mohou byt nastaveny jako PNP (vychozi nastaveni) nebo NPN.

Vstup A a B — ¢&itaci vstupy
Vstup C — externi Set / Reset

Obvod vstupu:

Input Input

Minimalni délka impulsu vstupu C je 0,5 ms.
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2. Obsluha afunkce pfristroje
Pro ovladani pfistroje se pouZzivaji ¢elni tfi tlacitka:

@S O

ENTER SET Cmd
(Input) (Setting) (Command)

Jejich funkce zavisi na provoznim reZimu indikace:

ReZim odmérovani

Setup

a.) zakladni parametry

b.) provozni parametry

Teach (nastaveni linearizace)

2.1. Rezim odmérovani

Zména rezimu na ~ Postup |

zakladni parametry stisknéte ENTER a SET na 3 vtefiny
provozni parametry stisknéte ENTER na 3 vtefiny
teach stisknéte Cmd na 3 vtefiny

2.2. \Volba a nastaveni parametra

2.2.1. Volba parametru

TlaCitkem ENTER se listuje v menu. Stiskem tlaCitka SET se zobrazi hodnota pfislusného
parametru, dalSim stisknutim tohoto tlacitka se jiz vyvola zména nastaveni parametru.
Stisknutim tla¢itka ENTER se uloZi nova hodnota parametru a zaroven se prechazi k
nasledujici poloZzce menu.

2.2.2. Zména parametru

v

aktivni dekada doleva. Trvalym stisknutim tlac¢itka SET se hodnota dekady postupné
cyklicky méni ve smycce od 0 do 9. Po uvolnéni tlacitka zUstane zachovana hodnota
dekady a prechazi se k nastaveni dalSi dekady - blika. Tento postup se opakuje az do

v s

nasleduje -1 a znaménko -.

2.2.3. Ulozeni nastaveni

Stisknutim tlaCitka ENTER dojde k uloZeni provedené zmény, zaroven dojde k pfepnuti
do dalSi polozky menu.

V jakémkoliv okamziku je mozny navrat do odmérovani stisknutim tlacitka ENTER na 3 s.

2.2.4. Time-out funkce

Funkce “time-out” automaticky uzavfe aktivni troven menu, nedojde-li b€hem 10 vtefin
ke stisknuti libovolného tladitka. V tomto pfipadé nedojde k uloZeni zmén
nepotvrzenych tlaCitkem ENTER.
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2.3. Teach (linearizace)

Funkce Time-out je béhem Teach vypnuta.

Tlacéitko Funkce

Prerusi jakykoliv krok probihajici linearizace.

Stejna funkce jako pfi zméné parametru.

UloZi nastavenou hodnotu a prejde k dalSi poloZce linearizace.

2.4. Nastaveni vychozich parametra “ Default”
Kdykoliv je mozné zpétné nastaveni parametrd do vychozich hodnot.
Vychozi nastaveni parametrd je uvedeno v kapitole 3.

Upozornéni: Timto postupem dojde ke ztraté aktualniho nastaveni pfistroje, je nutné
znovu provést nastaveni vSech parametru.

Postup:
Vypnout pfistroj.
Stisknout tlac¢itko ENTER.
Zapnout pristroj pfi stale stisknutém tlaCitku ENTER.

2.5. Uzamknuti klavesnice

Je-li zamek klavesnice aktivni, pak je jakykoliv vstup do menu podminén sekven&nim
stisknutim tlacitek. Na displeji se v tomto pfipadé zobrazi:

Sekvence stisknuti tlacitek pro chranény vstup do menu:

S 00 06

PFi netspéSném pokusu se pfistroj automaticky po 10 vtefinach vrati do odmérovani.

DX345 strana 5



3. Nastaveni prFistroje

PFizpasobeni pristroje aplikaci vyZaduje nastaveni zakladnich a provoznich parametru.
Nastaveni zakladnich parametrd ovliviiuje obsah provoznich parametrd. Neni-li napfiklad
nastavena linearizace v zakladnich parametrech, nejsou pak v provoznich parametrech
pFistupné parametry PO1_X/Y - P16_X/Y.

80% a 100%

3.1. Z&kladni parametry
Menu Rozsah Vychozi
nastaveni nastaveni
EYPE Funkce pfistroje rPan
otagkomér rPnA
prabézny as ke naE
stopky ke anEr
indikace polohy faunk
meéfeni rychlosti GPEEL
fHﬂr Charakter vstupt Paf
spinany vugi - nPn
spinany vgi + PaP
br GhE  Jas displeje 20%, 40%, 60% 100%

CadE

Zamek klavesnice
Uzamceni pfistupu do menu (kap. 2.5.)

pFistup bez omezeni

podminény pfistup sekvenci tlacitek

Linearizace

bez linearizace *)

nastaveni linearizace v 1.kvadrantu

(neg. hodnoty budou zobrazeny zrcadlové).

linearizace v plném rozsahu

no
ALL
no

*) v provoznich parametrech nebudou nabizeny parametry pro linearizaci

DX345
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3.2. Provozni parametry

Menu Rozsah Vychozi
nastaveni  nastaveni
n-ujdE Rezim ¢itani R_b N
vstup A = ¢&itaci A bd .~
vstup B = smér (low = piicita, high = od&ita) =
sumarizaéni &ita¢ (A + B) Aub
diferenéni &itad (A — B) A -5
snimaée polohy (x1) A.b !
snimadée polohy (x2) A.b 2
snimace polohy (x4) R-b Y
FAR r Opravny faktor 0.0001 ... 1.0000
cko touto hodnotu jsou nasobeny impulsy 9.9999
EEI: Reference -199 999 0
tato hodnota se zobrazi na displeji
pfi aktivaci vstupu C ,Reset” 999 999
I‘ESE’: Reset / Set F- o E
zpUsob nulovani / zapisu reference
Reset / Set u ¢&itace neni mozny no
Reset tlagitkem SET Fronk
Reset externim vstupem E_LErn
Reset vstupem i tlaCitkem Fr u E
dPo nk Desetinna te€ka 000000 000.000
Nastaveni pozice desetinné tecky. 00000.0
0.00000
Citaci rozsah indikace polohy je omezen od -199999 do 999999.
v pfipadé pirekroéeni meze je na displeji zobrazeno |— - ———— |
Pristroj zalohuje aktualni hodnotu polohy p¥i vypnuti napajeni
déle néz 10 let (EEProm).
V ¢itacim rezimu A+B and A-B se opravny faktor vztahuje pouze
k €itacimu vstupu A.
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4. Linearizace

Linearizace je mozZna jen indikace polohy ,COUNT" nebo otackoméru ,RPM".

41.

Popis

Tato funkce umoZniuje prevést nelinearni vstup na linearni nebo obracené. K dispozici
je 16 bodd, mezi sousednimi body je vZzdy pouzita linearni interpolace.

V mistech se silnym zakfivenim pouZijte co nejvice bodd, naopak v mistech s mirnym
zakfivenim jich pouzijte co nejméné.

Aby se zobrazily nasledujici parametry, je nutné nastavit parametr "Linearizace” na
hodnotu ,1-quA* nebo ,4-quA*.

Parametry PO1_x aZz P16 x predstavuji hodnoty, které by se bez pouZiti linearizace
objevily na displeji. Parametry PO1_y to P16_y jsou hodnoty, které budou zobrazeny
misto odpovidajicich _x hodnot.

Z divodu konzistence linearizace musi byt hodnoty X vzrastajici
tedy: PO1_X< P02 X<..< P15 X<Pl1l6_X.

Rozsah hodnot parametri PO1_x, POl vy,..., P16 _x, P16 _y je -199999 ... 999999
Pro namérené hodnoty menSi nez PO1_x, je na displeji zobrazeno P0O1_y

Pro namérené hodnoty vétSi neZz P16_x, je na displeji zobrazeno P16 y.

y

PL()= -1000 y

A A
PLyE 900 ._\
X, P16(x)= 1000 P6K= 0w
| PL6(y)= 800 P8(y)= 750
- k | > X } X
P1(y)= / P16(x)=+1000
Pl(X)— 0 \ » ~
P1(y)=0 P16(y)= - 600

.
.
’
.
*),'

Linearization Mode =1 _quA

*) zrcadlové zobrazeni 1. kvadrantu

DX345

Linearization Mode =4 _quA
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4.2. Manualni zadani linearizaénich bodu / Teach funkce

Jednotlivé body mohou byt zadany bod po bodu. To znamené& zadani vSech hodnot PO1_x
az P16 x a P01l _y aZz P16_y prostfednictvi klavesnice.

UZivatel béhem manudalniho zadani musi dbat na posloupnost hodnot PO1_X az
P16_X, tedy e P01_X < P02_X < ...< P15 X <P16_X.
Automatickd kontrola prostrednictvim indikace neni mozné.

Ve vétSiné pripadu je ale jednodussi vyuzit funkci TEACH. V tomto pfipadé se postupné
pohybuje snimaem a v pozadovanych bodech se pomoci klavesnice zapiSe odpovidajici
zobrazena hodnota.

Postup pro funkci Teach:

Nastavte odpovidajici typ linearizace v zakladnich parametrech.

Stisknéte tlacitko “Cmd” na 3 vtefiny, dokud se na displeji nezobrazi “tEACh”. Ke spusténi
TEACH funkce stisknéte jesté jednou tlagitko “Cmd” béhem nésledujicich 10 vtefin.
Na displeji se zobrazi “PO1_X".

Nejprve jsou vSechny hodnoty P01 X az P16 Y automaticky pfepsany na vychozi.
Vychozi hodnota pro ,PO1_X“a ,P01_Y*je -199999, pro ostatni hodnoty je 999999.

Stisknéte jesté jednou tlacitko “Cmd” pro zobrazeni aktuélni polohy snimace. Poté
nastavte snimac do prvni polohy linearizace.

Stisknéte znovu tlacitko “Cmd”. Aktualni poloha snimace bude uloZena do parametru
PO1_x. Na 1 vtefinu se na displeji zobrazi “P01_y “ a pak se na displeji opét zobrazi
uloZzena hodnota PO1_x.

Tuto hodnotu miZete nyni libovolné zménit jako pfi zadavani parametr, vytvofite tak
pozadovanou hodnotu PO1 _y.

DalSim stisknutim tlacitka “Cmd” tuto hodnotu ulozite do parametru PO1_y. Pfistroj
automaticky prejde k dalSimu bodu linearizace P02_x.

Po zadani posledni hodnoty P16_x/y za¢ne rutina znovu od vychoziho bodu PO1_x.
Nyni miZete postupné jednotlivé body zkontrolovat, popfipadé je opravit.

K ukonceni funkce TEACH stisknéte tlacitko “ENTER” na 2 vtefiny. Na displeji se po
dobu 2 vtefin zobrazi “StOP” a pfistroj se vrati do odméfovani. Zaroven se ulozi
jednotlivé body linearizace.

Pristroj automaticky kontroluje posloupnost x-hodnot. Kazda dalSi hodnota
musi byt vétSi nez predchozi. Pfi nedodrZeni této podminky se jako varovny
signal rozblikaji desetinné tec¢ky displeje. UloZeni této hodnoty tlaéitkem “Cmd"
neni mozné - na displeji se zobrazi E.r.r.-.L.O."

Funkci TEACH je moZné kdykoliv ukongéit dvéma zputsoby:

1. Stisknéte tla€itko “ENTER” na dvé vtefiny. Na displeji se kratce zobrazi
“StOP” aindikace prejde do bézného provozu.

2. Jednoduse nedélejte nic. Po 10 vtefinach prejde indikace sama do bézného
provozu - odmeérovani.

V obou pFipadech nedojde k uloZeni (ke zméné) hodnot PO1_X az P16 _Y.
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5. Technicka pfFiloha
5.1. Rozméry

110,0 (4.331")

96,0 (3.780")

48,0 (1.890)

pa

9,0 (.345)

5 91,0 (3.583) |

44,0 (1.732)

RN
NO00000000

129,0 (5.079)

140,5 (5.531)

Vyiez v panelu: 91 x 44 mm (3.583 x 1.732"")

5.2. Technické udaje
Napajeci napéti AC
Napajeci napéti DC

PFikon (bez snimace)

AC pfikon

Napajeci napéti pro snimac
Ridici vstupy

Vstupni proud

Uroven vstupt HTL

Citaci frekvence

Rozsah teplot
Pouzdro
Displej
Stupen kryti
Svorkovnice

Konformita a normy

DX345

: 115/230 V (+/- 12.5 %)

124V (17-30V)

: 18 V: 120 mA, 24 V: 95 mA, 30 V: 80 mA

: 75 VA

: 24 VDC, +/- 15%, 120 mA

: 3 (PNP/NPN/Namur), A a B = ¢itaci, C = reset
: 5.1 mA/ 24V (Ri=4,7 kOhm)

: Low:0...3,5V, High:9...35V

. vstup A a B - 100 kHz

: vstup C - 1 kHz (minimalni délka impulsu 0,5ms)
: Provozni: 0° - 45°C (32 - 113°F)

Skladovaci: -25° - +70°C (-13 — 158°F)

: Norly UL94 - V-0

. 6 dekad, LED, ¢erveny, 15 mm (0.59")
. zepfedu IP65, zezadu IP20

: signalovéa ¢ast max. 1.5 mm?

AC napajeni max. 2.5 mm?

: EMC 2004/108/EC: EN 61000-6-2
EN 61000-6-3
LV 2006/95/EC: EN 61010-1
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5.3.

Skute€né nastaveni pfistroje

Datum: Software:

Jméno: Sériove €islo:

Zakladni parametry: | Funkce pfistroje:  Count Charakter vstupu: PNP
Jas displeje: 100% Zamek klavesnice no
Linearizace: no

Provozni parametry | Rezim &itani: x1 Opravny faktor: 1,0000
Reference: 0,0 Reset / Set: Fruk
Desetinna teCka:  00000,0

Linearizace

P1(x): P1(y): PO(x): PO(y):

P2(x): P2(y): P10(x): P10(y):

P3(x): P3(y): P11(x): P11(y):

P4(x): PA(y): P12(x): P12(y):

P5(x): P5(y): P13(x): P13(y):

P6(x): P6(y): P14(x): P14(y):

P7(x): P7(y): P15(x): P15(y):

P8(x): P8(y): P16(x): P16(y):

DX345 strana 11




