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1. Zapojeni
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1.1. Napajeni
Cita& se napaji napétim v rozsahu od 17 do 30 VDC na svorkach 1 a 2. Proudovy odbér
zavisi na urovni napajeciho napéti (napf. 80 mA pfi 30 V nebo 120 mA pfi 18 V).

1.2. Pomocné napéti
Na svorce 7 je k dispozici napajeci napéti 24 VDC / max. 120 mA pro snimace polohy.

1.3. Vstupy A,B aReset (C)
Vstupy mohou byt nastaveny jako PNP (vychozi nastaveni) nebo NPN.

Uroveni vstupt HTL: LOW < 2,0 V a HIGH > 9,0 V

Vstupy A a B: Citaci vstupy, maximalni frekvence 100 kHz
Vstup C: externi Set / Reset, min. délka impulsu 0,5 ms, max. frekvence 1 kHz

Vnitfni zapojeni:

Pfi pouziti mechanickym kontaktl jako zdroje impulsu Ize pfipojenim kondenzatoru mezi
svorku GND a pfisludny vstup snizit Citaci frekvenci. Kondenzator 10uF omezi frekvenci

na ca. 20 Hz.

1.4. Reléové vystupy

Spinani obou vystupl je nastavitelné individualné. PFi spinani induktivni zatéze je vhodné
opatfit civku pfidavnym filtrem.

Zatizitelnost prepinacich kontaktu je 250 VAC /1 A/ 250 VA nebo 100 VDC /1 A/ 100W.

Odezva reléovych vystupu je ca. 10 ms.
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1.5. Sériové rozhrani RS232 / RS485

Pfistroj ma z vyroby nastavené rozhrani RS232. Zména na RS485 je mozna pomoci
vnitfnich DIL pfepinacl. Nejprve sejméte konektory a poté uvolnéte zamky zadniho krytu,
napfiklad pomoci Sroubovaku. Opatrné vytahnéte desku pfistroje.

-_—

Spermocken
Locking notch

DIL-Switch = & ™ &l™

Demontaz zadniho krytu Poloha prepinac
RS232: RS485:

, | TP P aJ To— B

JM] | PP Tl | e

1234 S—d&= 1234 B8—dx

¢ Nenastavujte souc¢asné prepinace 1 a 2 nebo prepinac¢e 3a 4 do
polohy ON. Hrozi poskozeni pristroje!

e Obezretné zasunujte desku do pouzdra pristroje, tak aby nedoslo
k poskozeni kontaktu ¢elni klavesnice.
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2. Obsluha a funkce pristroje
Pro ovladani pfistroje se pouzivaji Celni tfi tlacitka:

SO 0 O

ENTER SET Cmd

Jejich funkce zavisi na provoznim rezimu indikace:
¢ Rezim odmérovani

e Setup
a.) zakladni parametry
b.) provozni parametry

e Teach (nastaveni linearizace)

2.1. Rezim odmérovani

Zména rezimu je mozna jen tehdy, je-li na displeji zobrazena aktualni
poloha/ stav citace.

Zmeéna rezimu na Postup
zakladni parametry stisknéte ENTER a SET na 3 vtefiny

provozni parametry stisknéte ENTER na 3 vtefiny
teach stisknéte Cmd na 3 vtefiny

2.2. Volba a nastaveni parametru

2.2.1. Volba parametrt

Tlacitkem ENTER se listuje v menu. Stiskem tlacitka SET se zobrazi hodnota pfislusného
parametru, dalSim stisknutim tohoto tlaCitka se provede zména nastaveni parametru.
Stisknutim tlaCitka ENTER se ulozi nova hodnota parametru a zaroven se prechazi k
nasledujici poloZzce menu.

2.2.2. Zména parametru

aktivni dekada doleva. Trvalym stisknutim tlaitka SET se hodnota dekady postupné
cyklicky méni od 0 do 9. Po uvolnéni tladitka zUstane zachovana hodnota dekady a
prechazi se k nastaveni dalSi dekady - blika. Tento postup se opakuje az do nejvyssi
dekady. Poté je mozné znovu zalit od nejnizSi dekady. U nejvySSi dekady po 9
nasleduje -1 a znaménko minus.

2.2.3. Ulozeni nastaveni

Stisknutim tlacitka ENTER dojde k ulozeni provedené zmény, zaroven dojde k prepnuti
do dalSi polozky menu.

V jakémkoliv okamziku je mozny navrat do odmérovani stisknutim tlacitka ENTER na 3 s.

2.2.4. Time-out funkce

Funkce “time-out” automaticky uzavie aktivni uroveri menu, nedojde-li béhem 10 vtefin
ke stisknuti libovolného tlacitka. V tomto pfipadé nedojde k uloZeni zmén nepotvrzenych
tlaCitkem ENTER.
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2.3. Teach (linearizace)

Funkce ,,Time-out“ je béhem procedury ,, Teach” vypnuta.

Tlacitko Funkce

Prerusi jakykoliv krok probihajici linearizace.

Stejna funkce jako pfi zméné parametru.

2.4. Nastaveni vychozich parametra “Default*

V pfipadé potfeby je mozné zpétné nastaveni parametrtu do vychozich hodnot.
Vychozi nastaveni parametrl je uvedeno v kapitole 3.

Ulozi nastavenou hodnotu a pfejde k dalSi polozce linearizace.

Timto postupem dojde ke ztraté aktualniho nastaveni pristroje a je
nutné znovu provést nastaveni vSech parametru.

Postup:

e Vypnéte pfistroj.

o Stisknéte tlaCitko ENTER.

e Zapnéte pristroj pfi stale stisknutém tlaCitku ENTER.

2.5. Zamek klavesnice

Je-li zamek klavesnice aktivni, pak je jakykoliv vstup do menu podminén sekvencnim
stisknutim tlacitek. Na displeji se v tomto pfipadé zobrazi:

Sekvence stisknuti tlaCitek pro chranény vstup do menu:

€ O C O

Pfi neuspédném pokusu se pfistroj automaticky po 10-ti vtefinach vrati do odmérovani.
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3. Nastaveni pristroje

PFizplsobeni pfistroje aplikaci vyzaduje nastaveni zakladnich a provoznich parametra.
Nastaveni zakladnich parametr( ovliviiuje obsah provoznich parametr. Neni-li napfiklad
nastavena linearizace v zakladnich parametrech, nejsou pak v provoznich parametrech
pristupné parametry PO1_X/Y - P16_X/Y.

3.1. Zakladni parametry

Pro vstup do parametru stisknéte ENTER a SET na 3 vtefiny.

Menu Rozsah Vychozi
nastaveni nastaveni
EYPE Funkce pfistroje rPan
otaCkomér cPrn
prubézny Cas ke n‘nE
stopky ) n'lEl'
indikace polohy / &itag Lount
mé&Feni rychlosti SPEEd
CHAr Charakter vstupti Paf
spinany vuci - nPn
spinany vuci + Paf
he JLhE|  Jas displeje 20%, 40%, 60% 100%

80% a 100%

EndE Zamek klavesnice IE

Uzamceni pfistupu do menu (kap. 2.5.)

pfistup bez omezeni no
podminény pfistup sekvenci tlaéitek ALL
volny pfistup pouze k pfedvolbam P_fFrEE

Linearizace IC
L 1NEN/ pouze pro otaCkomeér a indikaci polohy o
bez linearizace * |ﬂD

nastaveni linearizace v 1. kvadrantu I-qUR
(neg. hodnoty budou zobrazeny zrcadlove) !

linearizace v plném rozsahu Yg-9uR

* v provoznich parametrech nebudou nabizeny parametry pro linearizaci
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CHA- || Charakter spinani vystupu 1 __ GE
statické sepnuti vystupu r GE
zobrazena hodnota = predvolba --! U
statické sepnuti vystupu r LE
zobrazena hodnota < pfedvolba -=- L
dynamické sepnuti vystupu * n_ GE
zobrazena hodnota = pfedvolba ==Y
dynamické sepnuti vystupu * n_ L€
zobrazena hodnota < predvolba == L
dynamické sepnuti vystupu * a automatické €S
vynulovani &itade pfi dosaZeni piedvolby 1 JLCLJ
dynamickeé sepnuti vystupu * a automatické
nastaveni Citace na hodnotu pfedvolby 1 pfi _ﬂ_ EE}_
dosazeni nuly
CHAr 2| Charakter spinani vystupu 2 __I CE
statické sepnuti vystupu r GE
zobrazena hodnota = predvolba --! U
statické sepnuti vystupu rLE
zobrazena hodnota < predvolba --! L
dynamické sepnuti vystupu * n_ GE
zobrazena hodnota = predvolba -- v
dynamické sepnuti vystupu * I €
zobrazena hodnota < predvolba == L
statické sepnuti vystupu I~ 1-9
hodnota = predvolba 1 - predvolba 2 ** - 1
dynamické sepnuti vystupu * n1-g
hodnota = predvolba 1 - predvolba 2 ** == 1
] *kk
HYGE 1| Hystereze spinani vystupu 1 99 599 0
L - 0...
HYGE 2| Hystereze spinani vystupu 2 99 999 0
G-Un k| Adresa pristroje (sériové rozhrani) 0...99 11
1€ |
C-F Format dat 1TE :
OF A} pocet datovych bitil / parita / pocet stop bitt rt !
8 no¢d
: . . 9600 ...
G-bAld Pienosova rychlost 38 400 8L00

*  Pevna délka impulsu 500 ms.

**  Tato funkce slouzi k vygenerovani impulsu v pevné vzdalenosti pfed signalem
od predvolby 1 (zpomalovaci bod).

*** Hystereze spinani je popsana v samostatné kapitole 3.3.

Ma vyznam pouze v rezimu RPM a TIME.

DX342
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3.2.  Provozni parametry

Pro vstup do parametru stisknéte tlacitko ENTER na 3 vtefiny.

Rozsah Vychozi
nastaveni  nastaveni
. . -199 999...
] -
P-ES_ 1| Predvolba 1 - hlavni 999 999 10 000
. -199 999...
P-ES_2 Predvolba 2 999 999 5 000
naodE | Rezim &itani A.b .}
vstup A = Citaci aq -
vstup B = smér (low = pficita, high = odc¢ita) -bd
sumarizaéni &itad (A + B) Aub
diferenéni &itad (A — B) A -5
snimac polohy (x1) H_b A
snimac polohy (x2) H_b ,e
snimac polohy (x4) H-b H
. Opravny faktor 0.0001 ...
Fnc.':or touto hodnotu jsou nasobeny impulsy 9.9999 1.0000
SEI: Reference -199 999 ... 0
A zobrazi se na displeji pfi aktivaci vstupu C 999 999
s Reset / Set £r
'-ESE& zpusob nulovani / zapisu reference = E
Reset / Set neni u ¢itae mozny no
Reset tlacitkem SET Frank
Reset externim vstupem E _EE rnl
Reset vstupem i tlaCitkem Er u E
Desetinna tecka 000000 000.000
dpa wnk Nastaveni pozice desetinné tecky. 00000.0
0.00000
o Citaci rozsah je omezen od -199999 do 999999.
PFi prekroéeni rozsahu je na displeji zobrazeno |— — — — — — |.
e P¥i vypnutém napajeni zalohuje pristroj stav ¢itae vice nez 10 let.
e Vrezimu A + B a A - B se opravny faktor vztahuje pouze ke vstupu A.
Vstup B ma pevny faktor 1,0000.
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C-F Casovaé (sériové rozhrani) 0.010 ... 0.100 s
113 prodleva pii automatickém posilani dat 9.999 '
c- d Rezim komunikace PC/Print1 or
N00] automatické zasilani nebo na dotaz / Print 2 L
r 1 Kéd parametru 100 ...
5-LodE ktery je odecitan nebo zapisovan 120 101

3.3. Hystereze spinani vystupu

Hystereze spinani je ovlivnéna nastavenim parametru ,Charakter spinani vystupu®.
Podle nastaveni “GE” = vétSi nebo rovno nebo “LE” mensi nebo rovno je vliv hystereze
na spinani vystupu nasleduijici:

Display Value

£ N\ / Preselection

a /'_ _____ N 7._ * Hysteresis

CGE=Greater/Equal

Vliv hystereze na spinani vystupu pfi "Greater / Equal” (vétSi nebo rovno)

Hystere3|s

Display Value \

| | [ (Eowersal

Preselection

Vliv hystereze na spinani vystupu pfi "Lower / Equal" (mensi nebo rovno)

V jakémkoliv okamziku |ze zkontrolovat aktualni stav vystupu kratkym stisknutim tlacitka
ENTER. Na displeji se po dobu dvou vtefin zobrazi néktera z nasledujicich informaci.

Displej Vyznam

LEuFF Oba vystupy jsou rozepnuté.

Ll':'un Oba vystupy jsou sepnuté.

{ on Vystup 1 je sepnuty. Vystup 2 je rozepnuty.

Eun Vystup 1 je rozepnuty. Vystup 2 je sepnuty.
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4. Linearizace

Linearizace je mozna jen u indikace polohy ,COUNT" nebo otackoméru ,RPM".

4.1. Popis

Tato funkce umoznuje prevést nelinearni vstup na linearni nebo obracené. K dispozici
je 16 bodl, mezi sousednimi body je vzdy pouzita linearni interpolace.

V mistech se silnym zakfivenim pouzijte co nejvice bodu, naopak v mistech s mirnym
zakfivenim jich pouzijte co nejméné.

Aby se zobrazily nasledujici parametry, je nutné nastavit parametr "Linearizace” na
hodnotu ,1-quA*" nebo ,4-quA“.

Parametry PO1_x az P16_x predstavuji hodnoty, které by se bez pouZiti linearizace
objevily na displeji. Parametry PO1_y to P16_y jsou hodnoty, které budou zobrazeny
misto odpovidajicich _x hodnot.

e Z duvodul konzistence linearizace musi byt hodnoty X vzrustajici
tedy: P01_X < P02_X<...< P15_X<P16_X.

e Rozsah hodnot parametri P01_x, P01_y,..., P16_x, P16_y je -199999 ... 999999
¢ Pro namérené hodnoty mensi nez P01_x, je na displeji zobrazeno P01_y

e Pro namérené hodnoty vétsi nez P16_x, je na displeji zobrazeno P16 _y.

y P1(x)= -1000 ___ N

PLy 900 ¥
_____ \ \

I P16(x)= 1000 PR 0w
| P16(y)= 800 P8(y)= 750

- » X > X
S - P16(x)= +1000
. P1(X)= 0 \ ¥ e
oo PLG 0 | P16()= - 600
Linearization Mode = 1_quA Linearization Mode = 4_quA

*) zrcadlové zobrazeni 1. kvadrantu
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4.2. Manualni zadani linearizacnich bodu / Teach funkce

Jednotlivé body mohou byt zadany bod po bodu. To znamena zadani vSech hodnot PO1_x
az P16_x a P01_y az P16_y prostfednictvi klavesnice.

Uzivatel béhem manualniho zadani musi dbat na posloupnost hodnot P01_X az
P16_X, tedy ze P01_X < P02_X<...< P15_X<P16_X.
Automaticka kontrola prostrednictvim indikace neni mozna.

Ve vétsiné pfipadu je ale jednodussi vyuzit funkci TEACH. V tomto pfipadé se postupné
pohybuje snimacem a v pozadovanych bodech se pomoci klavesnice zapiSe odpovidajici
zobrazena hodnota.

Postup pro funkci Teach:

Nastavte odpovidajici typ linearizace v zakladnich parametrech.

Stisknéte tlacitko “Cmd” na 3 vtefiny, dokud se na displeji nezobrazi “tEACh”. Ke spusténi
TEACH funkce stisknéte jesté jednou tlacitko “Cmd” béhem nasledujicich 10 vtefin.
Na displeji se zobrazi “P01_X".

Nejprve jsou vSechny hodnoty PO1_X az P16_Y automaticky pfepsany na vychozi.
Vychozi hodnota pro ,P01_X*a ,P01_Y*“je -199999, pro ostatni hodnoty je 999999.

Stisknéte jesté jednou tlaCitko “Cmd” pro zobrazeni aktualni polohy snimace. Poté
nastavte snimac do prvni polohy linearizace.

Stisknéte znovu tlacitko “Cmd”. Aktualni poloha snimace bude uloZzena do parametru
P01_x. Na 1 vtefinu se na displeji zobrazi “P01_y “ a pak se na displeji opét zobrazi
ulozena hodnota P0O1_x.

Tuto hodnotu mlzete nyni libovolné zménit jako pfi zadavani parametrd, vytvofite tak
pozadovanou hodnotu P01 y.

DalSim stisknutim tlacitka “Cmd” tuto hodnotu ulozite do parametru P0O1_y. Pfistroj
automaticky prejde k dalSimu bodu linearizace P02_x.

Po zadani posledni hodnoty P16_x/y zaCne rutina znovu od vychoziho bodu P0O1_x.
Nyni muzete postupné jednotlivé body zkontrolovat, popfipadé je opravit.

K ukonceni funkce TEACH stisknéte tlaCitko “ENTER” na 2 vtefiny. Na displeji se po
dobu 2 vtefin zobrazi “StOP” a pfistroj se vrati do odméfovani. Zaroven se ulozi
jednotlivé body linearizace.

Pristroj automaticky kontroluje posloupnost x-hodnot. Kazda dalSi hodnota
musi byt vétsSi nez predchozi. Pri nedodrzeni této podminky se jako varovny
signal rozblikaji desetinné tecky displeje. Ulozeni této hodnoty tlacitkem “Cmd"
neni mozné - na displeji se zobrazi E.r.r.-.L.0."

Funkci TEACH je mozné kdykoliv ukon¢it dvéma zpuisoby:

1. Stisknéte tlaCitko “ENTER” na dvé vtefiny. Na displeji se kratce zobrazi
“StOP” a indikace prejde do bézného provozu.

2. Jednoduse nedélejte nic. Po 10 vtefinach prejde indikace sama do bézného
provozu - odmérovani.

V obou pripadech nedojde k ulozeni (ke zméné) hodnot P01_X az P16_Y.
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5. Technicka priloha

5.1. Rozmeéry
110,0 (4.331")

96,0 (3.780”)

48,0 (1.890)

9,0 (.345)

k 91,0 (3.583)

44,0 (1.732)

129,0 (5.079)

140,5 (5.531)

Vyrez v panelu: 91 x 44 mm (3.583 x 1.732”)

5.2. Technické udaje
Napajeci napéti

Pfikon (bez snimace)
Napajeci napéti pro snimac
Ridici vstupy

Vstupni proud

Uroven vstupd HTL

Citaci frekvence

Obnoveni zobrazené hodnoty
Sérioveé rozhrani

Reléové vystupy - zatizZitelnost
Rozsah teplot

Pouzdro
Displej
Stupen kryti
Svorkovnice

Hmotnost
Konformita a normy

DX342

: 24 VDC (17 - 30 VDC)

: 18 V=120 mA, 24V =95 mA, 30 V =80 mA

: 24 VDC, +/- 15%, 120 mA

: 3 (PNP/NPN/Namur), A a B = Citaci, C = reset

: 5.1 mA/ 24V (Ri = 4,7 kOhm)

: Low:0...3,5V,High:9..30V

. vstup A aB -100 kHz

. vstup C - 1 kHz (minimalni délka impulsu 0,5 ms)
. ca.7ms

: RS 232 nebo RS 485 (nastavitelné)

600 - 38 400 Baudu

: 250 VAC /1 A/ 250 VA nebo 100 VDC /1 A/ 100W
: Provozni: 0° - 45°C

Skladovaci: -25° - +70°C

: Norly UL94 — V-0

: 6 dekad, LED, €erveny, 15 mm

. zepfedu IP65, zezadu IP20

. signalova ¢ast max. priifez vodi¢e 1.5 mm?

reléové vystupy max. 2.5 mm?

»ca.450¢g
: EMC 2004/108/EC: EN 61000-6-2
EN 61000-6-3
LV 2006/95/EC: EN 61010-1
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5.3. Skute€né nastaveni pristroje

5.3.1. Zakladni parametry

Funkce pfistroje tYPE 0 4 0 1 0 00
Charakter vstupl CHAr 0 1 1 1 0 01
Jas displeje briGht 0 4 0 1 0 02
Zamek klavesnice CodE 0 2 0 1 0 03
Frekvence (Hz) FrEqu 1 25000 1000 5 0 04
Zobrazena hodnota | diSPL 1 99999 1000 5 0 05
Desetinna teCka dPoint 0 5 3 1 0 06
Prodleva (s) L(Ait 1 999 10 3 1 07
Pramérovani FiLtEr 0 4 0 1 0 08
Format zobrazeni | diSFor 0 3 0 1 0 09
Frekvence (Hz) FrEqu 1 25000 100 5 0 10
Zobrazena hodnota | diSPL 1 999999 100 6 0 11
Prodleva (s) L(Ait 1 999 50 3 1 12
Pramérovani FiLtEr 0 4 0 1 0 13
Base bASE 0 6 0 1 0 14
Start / Stop StArt 0 2 1 1 0 15
Auto Reset rESEt 0 1 0 1 0 16
Latch funkce LAtcH 0 1 0 1 0 17
Rezim ¢&itani n)odE 0 5 3 1 0 18
Opravny faktor FActor 1 99999 10000 5 4 19
Reference SEt -199999 999999 0 86 0 20
Reset / Set rESEt 0 3 3 1 0 21
Decimal point dPoint 0 5 0 1 0 22
Doba méreni (s) tin)E 1 999999 1000 6 3 23
Zobrazena hod. diSPL 1 999999 1000 6 0 24
Desetina tecka dPoint 0 5 0 1 0 25
Prodleva (s) L(Ait 0 999 100 3 1 26
5.3.2. Predvolby
Parametr Min. Max. Default Poéet Znaménk Sér. Hodnota
hodnota | hodnota i 0 kéd
Predvolba 1 PrES1 | -199999 999999 10000 86 0 27
Predvolba 2 PrES2 | -199999 999999 5000 86 0 28
Typ pfedvolby 1 CHArl 0 5 0 1 0 29
Typ predvolby 2 CHAr2 0 5 0 1 0 30
Hystereze 1 HYStl 0 99999 0 5 0 31
Hystereze 2 HYSt2 0 99999 0 5 0 32

5.3.3. Sériové rozhrani

Parametr Text Min. Max. Default Pocet Znaménko Sér. Hodnota
hodnota | hodnota pozic kéd

Casovac (s) S-tin) 0 9999 100 4 3 38

ReZim komunikace | S-n)od 0 2 0 1 0 39

Kod parametru S-CodE 100 120 101 3 0 40

Adresa pfistroje S-Unit 0 99 11 2 0 90

Format S-Forn 0 9 0 1 0 92

Prenosova rychlost | S-bAUd 0 6 0 1 0 91
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5.3.4. Linearizace

Parametr

Text

Min. hodnota | Max. hodnota Default Pozic Znaménko Ser.kéd Hodnota

L Mode | LrnodE 0 2 0 1 0 D2
P1(x) PO1_H -199999 999999 999999 | 86 0 A0
Pi(y) PO1_Y -199999 999999 999999 | 86 0 Al
P2(x) P02_H -199999 999999 999999 | 86 0 A2
P2(y) P0O2_Y -199999 999999 999999 | 86 0 A3
P3(x) PO3_H -199999 999999 999999 | 86 0 A4
P3(y) PO3_Y -199999 999999 999999 | 86 0 A5
P4(x) P04 _H -199999 999999 999999 | 86 0 A6
P4(y) P0O4_Y -199999 999999 999999 | 86 0 A7
P5(x) PO5_H -199999 999999 999999 | 86 0 A8
P5(y) PO5_Y -199999 999999 999999 | 86 0 A9
P6(x) PO6_H -199999 999999 999999 | 86 0 BO
P6(y) PO6_Y -199999 999999 999999 | 86 0 Bl
P7(x) PO7_H -199999 999999 999999 | 86 0 B2
P7(y) PO7_Y -199999 999999 999999 | 86 0 B3
P8(x) PO8_H -199999 999999 999999 | 86 0 B4
P8(y) PO8_Y -199999 999999 999999 | 86 0 B5
PI(x) P0O9_H -199999 999999 999999 | 86 0 B6
P9(y) P0O9_Y -199999 999999 999999 | 86 0 B7
P10(x) P10_H -199999 999999 999999 | 86 0 B8
P10(y) P10_Y -199999 999999 999999 | 86 0 B9
P11(x) P11 H -199999 999999 999999 | 86 0 Co
P11(y) P11 Y -199999 999999 999999 | 86 0 C1
P12(x) P12 _H -199999 999999 999999 | 86 0 C2
P12(y) P12_Y -199999 999999 999999 | 86 0 C3
P13(x) P13_H -199999 999999 999999 | 86 0 C4
P13(y) P13_Y -199999 999999 999999 | 86 0 C5
P14(x) P14 H -199999 999999 999999 | 86 0 C6
P14(y) P14_Y -199999 999999 999999 | 86 0 C7
P15(x) P15 _H -199999 999999 999999 | 86 0 C8
P15(y) P15_Y -199999 999999 999999 | 86 0 C9
P16(x) P16_H -199999 999999 999999 | 86 0 DO
P16(y) P16_Y -199999 999999 999999 | 86 0 D1
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